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Anderungsblatt:

Im Anderungsblatt werden alle Anderungen der Betriebs- und Wartungsanleitung registriert, die
nach der offiziellen Freigabe des Dokumentes notwendig geworden sind.

Alle Neuanlage 44162
Geringfiigige Anderungen an Bildern
002 Alle und Texten 44221 GG
003 10 Anderung des Konformitétspriifprotokolls 44231 GG
004 Alle Zusatzliche Kommentare implementiert 44285 GG

Diese Betriebs- und Wartungsanleitung erhebt keinen Anspruch auf Vollstandigkeit, da sie nicht
alle Varianten der Ventilinseln VR10 / VR15 abdeckt.

Erweiterungen/Anderungen sind vorbehalten.

Konstruktionsanderungen vorbehalten (A1743-OPM-MX / Rev.004)

2 Breakthrough
Engineering



Y

Betriebs- und Wartungsanleitung A
VR10 / VR15 mit EtherCAT-Schnittstelle W

1 INHALTSVERZEICHNIS

1 INHALTSVERZEICHNIS ... .o
2 UBER DIESE DOKUMENTATION ....ooiiiiiieeee e
3 WICHTIGE HINWEISE ...
3.1 ERDUNG UND POTENZIALAUSGLEICH ......cccoiiiiiiiiieiiiiieeeeee

4 ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE .....coouiieieeeeeeeeeeeeeeeeeee e
4.1  EtherCAT PORT 1/ PORT 2...coiiiiiieee e
4.2 SPANNUNGSVERSORGUNGSANSCHLUSS ...
4.3 ELEKTRISCHE DATEN ...

5 VENTILSCHEIBENZUORDNUNG ......cccoiiiiiiiiiiaeeeiieeee e
5.1 ABBILDUNGSREGELN FUR < 12 VENTILSCHEIBEN ....................
5.2 ABBILDUNGSREGELN FUR 12 < VENTILSCHEIBEN <24 ............

6 INBETRIEBNAHME........o e
6.1  ESI-DATEI INSTALLATION ..
6.2 HARDWARE-KONFIGURATION .....coiiiiiiiiiiiiiaeeieeee e
6.2.1 Konfiguration Uber die Option "Scan" (empfohlen).....................
6.2.2  Konfiguration Uber die Option "Add New Item" ..........................
6.2.3 |dentifizierung von Ventilinseln im Netzwerk ......................ooi.

6.3 PARAMETRIERUNG..........oiiiiiiiiii e
6.3.1 Einstellung der Betriebsart DC (Distributed Clock) ....................
6.3.2  Setzen und Rucksetzen des Zykluszahlers..............cccuveeeeeeeeeen.
6.3.3 Einstellung fur die Open Load Diagnose..........ccccoeeeeeeeeveeeeeeennns
6.3.4  Fail Safe State Einstellung ..........cccoooeiiiiiiiiiiieeee
6.3.5  Spannungs- und Kurzschlussdiagnose..............ccccccuvvvriineeennnen.

T DIAGNOSE ... ..t e e e e e e e
7.1  DIAGNOSE-INFORMATIONSPORTAL .....ttiiiiaiiiiiiieae e
711 COE-Online Portal .........cccuuuiiiiiiieii
7.1.2  Topologieansicht Portal.............cccoooieee

7.2 GESAMTSTATUSDIAGNOSE .......oooiiiiiiiiiiee e
7.3  KANALDIAGNOSE ..... ..
7.3.1 Diagnose KUrzschlusSs..........cccooiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeee e

Konstruktionsanderungen vorbehalten (A1743-OPM-MX / Rev.004)

IMI :

Breakthrough
Engineering

") NORGREN

]



Y

Betriebs- und Wartungsanleitung 1:5J N O R G R E N
‘V’, ® ®

VR10 / VR15 mit EtherCAT-Schnittstelle

7.3.2  Open Load DIagnOSe .........ceiiiiiiiiiiiaiiiiiieeeeee ettt 37
7.3.3  ZyKlusUberlauf DIagnOSe........ccuiiiiiiiiiiiiiiiieie et 39
8 DIAGNOSE & AUSGANGE MAPPING OBJEKT ......ooveieeeeeeteeeeeeeeee e 41
9 LED STATUS-BESCHREIBUNG........cooiii e 43
10 TECHNISCHE DATEN EtherCAT SCHNITTSTELLE .......ooviiiiiiie 44
11 KUNDENSERVICE ... .ttt a e 45

Konstruktionsanderungen vorbehalten (A1743-OPM-MX / Rev.004)

4 Breakthrough
Engineering



Y

By
Betriebs- und Wartungsanleitung A!’ N O R G R E N
VR10 / VR15 mit EtherCAT-Schnittstelle LY © ®

2 UBER DIESE DOKUMENTATION

Diese Dokumentation enthalt Informationen, um die VR10 / VR15 Ventilinseln mit EtherCAT
Schnittstelle in Betrieb zu nehmen, zu bedienen und Stérungen zu beheben.

Hinweis:

Zusatzlich zu den spezifischen Informationen fur die EtherCAT Varianten sind alle Datenblatter und das VR10 / VR15
PROTOKOL / MULTIPOLE SERIES IP65 VERSION Betriebs- und Wartungsanleitung anwendbar und behalten ihre
Gultigkeit.

Siehe auch die Datenblatter unter folgendem Weblink:

= https://www.norgren.com

Beachten Sie auch die Installationsanleitung der Ventilinsel im folgenden Dokument:

= "VR10/VR15 PROTOKOL / MULTIPOLE SERIE IP65 VERSION Betriebs- und
Wartungsanleitung"

e Diese Anleitung finden Sie unter https://www.norgren.com/de/de/technischer-service/betriebs-

und-wartungsanleitungen/ventile

Grundlegende Informationen zu EtherCAT finden Sie in den folgenden Dokumenten:

= https://www.ethercat.org/download/documents/ETG Brochure EN.pdf
= https://www.ethercat.org/download/documents/EtherCAT Device Protocol Poster.pdf

Installationsleitfaden und Diagnosehandbuch zu EtherCAT finden Sie in den folgenden Dokumenten:

= https://www.ethercat.org/download/documents/ETG1600 V1i0i2 G R InstallationGuideline.pdf
= https://www.ethercat.org/download/documents/EtherCAT Diagnosis For Users.pdf

Weitere Informationen zu EtherCAT finden Sie auf den Webseiten der ETG:

= https://www.ethercat.org/de.htm
= https://www.ethercat.org/de/technology.html
= https://www.ethercat.org/de/downloads.html

Konstruktionsanderungen vorbehalten (A1743-OPM-MX / Rev.004)

5 Breakthrough
Engineering

]



Y

Betriebs- und Wartungsanleitung I ~5'® N O R G R E N®

A
VR10 / VR15 mit EtherCAT-Schnittstelle A\ A

3  WICHTIGE HINWEISE

3.1 ERDUNG UND POTENZIALAUSGLEICH

Zum Schutz vor elektromagnetischen Stérungen in EtherCAT-Netzwerken sind eine
ordnungsgemale Erdung und ein Potenzialausgleich sehr wichtig. Um mdgliche Auswirkungen zu
reduzieren, sollte die Erdung des EtherCAT-Kabelschirms an beiden Enden jedes Kabels (d. h. an
jedem Gerat) erfolgen. Der Potenzialausgleich stellt sicher, dass das Erdpotenzial im gesamten
EtherCAT-Netzwerk identisch ist, und ist unerlasslich, um Potenzialausgleichsstréme zu
vermeiden, die andernfalls durch den EtherCAT-Kabelschirm flieBen kdnnen. Weitere Einzelheiten
entnehmen Sie bitte dem "ETG.1600 EtherCAT Installation Guide" der EtherCAT-
Nutzerorganisation ETG(https://www.ethercat.org.).

Far eine ordnungsgemalfe Erdung verwenden Sie bitte die Erdungsschraube (M4) auf der
Oberseite der Ventilinsel, siehe hierzu Punkt 4 in Kapitel 4.

Konstruktionsanderungen vorbehalten (A1743-OPM-MX / Rev.004)
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4 ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

1- EtherCAT Port 1
M12x1 / Buchse / 4-polig / D-kodiert

2- EtherCAT Port 2
M12x1 / Buchse / 4-polig / D-kodiert

3- PWR/ Spannungsversorgungsanschluss
M12x1 / Stecker / 5-polig / A-kodiert

4- Erdungsanschluss (M4)

5- Status LEDs

6- Ventilstatus LEDs

Konstruktionsanderungen vorbehalten (A1743-OPM-MX / Rev.004)
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4.1 EtherCAT PORT 1/ PORT 2

1

2
3
4

\¢7
T\

s') NORGREN,

W

M12 / 4-polig / Buchse / D-kodiert

Transmission Data + (TD+)
Receive Data + (RD+)
Transmission Data - (TD -)
Receive Data - (RD -)

4.2 SPANNUNGSVERSORGUNGSANSCHLUSS

Pinbelegung Spannungsversorgungsanschluss

M12 / 5-polig / Stecker / A-kodiert

1
2

3

L1 (VB+) 24V Elektronik-
Spannungsversorgung
N2 (VA-) OV Ventil-
Spannungsversorgung
N1 (VB+) OV Elektronik-
Spannungsversorgung
L2 (VA+) 24V Ventil-
Spannungsversorgung
FE (Funktionserde)

= Anschlussbelegung des Spannungsversorgungsanschlusses

S 4 Sl

> -I— E

N —=3 2
8+ &

>

3 -1 R 5P
N L

Konstruktionsanderungen vorbehalten (A1743-OPM-MX / Rev.004)
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Hinweis:
= Vergewissern Sie sich vor dem Einschalten, dass die Elektronik-Spannungsversorgung, die
Ventil-Spannungsversorgung sowie deren Polaritat an den richtigen Pins angeschlossen
sind.
= Wahlen Sie geeignete Kabel fur die Anschluss-Module aus.
= Verbinden Sie die Erdungsschraube mit der Masse.

4.3 ELEKTRISCHE DATEN

e e

Spannungsbereich Ventile (VA) 24VDC +10%/-5% PELV

Spannungsbereich Elektronik (VB) 24VDC +/-10% PELV
VA: n x 40 mA

Stromverbrauch max. n = Anzahl der Magnetspulen
VB:< 100mA

Spannungen voneinander galvanisch isoliert Ja =

Verpolschutz Ja -

Uberstromschutzorgan VB, VA reversibel PPTC

Schaltart PNP ---

Konstruktionsanderungen vorbehalten (A1743-OPM-MX / Rev.004)
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5 VENTILSCHEIBENZUORDNUNG

51 ABBILDUNGSREGELN FUR < 12 VENTILSCHEIBEN

= Wenn lhre Konfiguration < 12 Ventilscheiben hat, werden immer zwei Magnetspulen pro
Ventilscheibe reserviert (doppeltverdrahtete Grundplatten). *
Detaillierte Zuodnung siehe unten:

N C A A

Magnetspule El.ma El.ma Elma Elma El.ma El.ma Elma Elma El.ma El.ma El.ma El.ma

gn.01 gn.03 gn.05 gn.07 gn.09 gn.11 gn.13 gn.15 gn.17 gn.19 gn.21 gn.23
(Steuerseite Ausga Ausga Ausga Ausga Ausga Ausga Ausga Ausga Ausga Ausga Ausga Ausga
14) ng 0 ng2 ng4 ng 6 ng8 ng 10 ng 12 ng 14 ng 16 ng 18 ng 20 ng 22
Magnetspule El.ma El.ma El.ma El.ma El.ma El.ma El.ma El.ma El.ma El.ma Elma El.ma
B gn.02 gn.04 gn.06 gn.08 gn.10 gn.12 gn.14 gn.16 gn.18 gn.20 gn.22 gn.24
(Steuerselte Ausga Ausga Ausga Ausga Ausga Ausga Ausga Ausga Ausga Ausga Ausga Ausga
12) ng 1 ng3 ng5 ng7 ng9 ng 11 ng 13 ng 15 ng 17 ng 19 ng 21 ng 23
Hinweis:

* Bei Ventilstationen mit Einzelmagneten ist nur Magnetspule A (Steuerseite 14)
angeschlossen, die Magnetspule B (Steuerseite 12) ist unbenutzt.

Als Ventilscheibe 1 ist die Ventilscheibe anzusehen, die direkt nach dem Anschluss-Modul
konfiguriert ist (Ventilscheibe 1).

5.2 ABBILDUNGSREGELN FUR 12 < VENTILSCHEIBEN < 24

= Hat lhre konfigurierte Ventilinsel 12 < Ventilscheiben < 24, gelten folgende Regeln, da
jeweils eine Magnetspule pro Ventilscheibe mit einem Elektromagneten (bei 5/2-
Wegeventilen (El.magn./Feder)) reserviert ist:

¢ Alle Magnetspulen sind nach den folgenden Abbildungsregeln anzuordnen, beginnend
mit der ersten Ventilscheibe. Als erste Ventilscheibe ist die Ventilscheibe anzusehen, die

direkt nach dem Anschluss-Modul konfiguriert ist (Ventilscheibe #1).

o Wenn die 1. Ventilscheibe zwei Magnetspulen hat, ordnen Sie Magnetspule A dem
El.magn.01, Magnetspule B dem El.magn.02 zu. Hat die 2. Ventilscheibe ebenfalls
zwei Magnetspulen, ordnen Sie danach Magnetspule A dem El.magn.03, Magnetspule
B dem El.magn.04 zu, usw.

o Wenn die 1. Ventilscheibe eine Magnetspule hat, ordnen Sie Magnetspule A dem
El.magn.01 zu. Hat die 2. Ventilscheibe nun zwei Magnetspulen, ordnen Sie
Magnetspule A dem El.magn.02, Magnetspule B dem El.magn.03 zu, usw.

o Achtung: Wenn eine Ventilscheibe als Blindplatte konfiguriert ist, sind immer zwei
Magnetspulen reserviert bzw. als Ventilscheibe mit zwei Magnetspulen anzusehen.

o Die ubrigen Stationen sollten sich ebenfalls an die oben genannten Regeln halten.

¢ Eine Ventilinsel mit 16 Ventilscheiben und 24 Magnetspulen ist im Folgenden
beschrieben:

Konstruktionsanderungen vorbehalten (A1743-OPM-MX / Rev.004)
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c c
o o

c
o

gn.

c c c
o o o

El.magn./Feder
El.magn./Feder

El.magn./El.ma
El.magn./El.ma
El.magn./Feder
El.magn./Feder
El.magn./El.ma
El.magn./El.ma
El.magn./El.ma
El.magn./El.ma
El.magn./Feder
El.magn./El.ma

El.magn./Feder

El.magn./Feder

El.magn./El.ma

c
o

4. NORGREN,

El.magn./Feder

Magnetspule A

(Steuerselte 14) Ausgang 0 Ausgang2 Ausgang4 Ausgang5 Ausgang6 Ausgang8 Aus190ang Aus191ang Aus193ang Aus194ang Aus196ang Aus197ang
El.magn.0 El.magn.0 El.magn.0 El.magn.1 El.magn.1 El.magn.1 El.magn.1

Magnetspule B 4 8 0 3 6 9

(Steuerselte 12) Ausgang 1 Ausgang 3 Ausgang 7 Ausgang 9 Aus192ang Aus195ang Aus198ang

Hinweis:
* Bei Ventilstationen mit Einzelmagneten ist nur Magnetspule A (Steuerseite 14) angeschlossen,

die Magnetspule B (Steuerseite 12) ist unbenutzt.
Als Ventilscheibe 1 ist die Ventilscheibe anzusehen, die direkt nach dem Anschluss-Modul

konfiguriert ist (Ventilscheibe 1).

Konstruktionsanderungen vorbehalten (A1743-OPM-MX / Rev.004)
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6 INBETRIEBNAHME

Hinweis:

1. Die Art der EtherCAT-Modul-Installation hangt stark von der Konfigurationssoftware ab. Bitte beachten Sie das
Handbuch der Konfigurationssoftware, alle Beispiele in diesem Dokument sind mit Beckhoff PLC CX5130-0125 und
TwinCAT v3.1.4024.7 erstellt.

6.1 ESI-DATEI INSTALLATION

Zur Konfiguration der Ventilinsel wird eine Geratebeschreibungsdatei benétigt. Die ESI-Datei
(EtherCAT Slave Information) ist eine XML-basierte Datei und kann fur alle Varianten VR10 / VR15

verwendet werden:

* "NORGREN-VR1X-EC-Vxx-JJJJIMMDD.xml"

Hinweis: "JJJUMMDD" (JJJJ-Jahr, MM-Monat, TT-Tag) ist das Datum der Veréffentlichung, "Vxx" ist die Dateiversion.
Die ESI-Datei muss vor dem Start der TwinCAT-Software in den folgenden Ordner gelegt werden:

= C:\TwinCAT\3.1\Config\lo\EtherCAT

| caTwincAT3. 1\ConfigiiorEthercAT |

Beckhoff EPP100cxml
Beckhoff EPP2x00¢.xml
Beckhoff EPP3x0cxml
Beckhoff EPP4xoc.xml
Beckhoff EPPSx0acxml
Beckhoff EPP&x0c.xml
Beckhoff EPP7s00¢xml
Beckhoff EPPOxocxml
Beckhoff EPxSxx.xml
Beckhoff EQ1xocx.xml
Beckhoff EQ2x0cxml
Beckhoff EQ3sx0cxml
Beckhoff ERTxoc XML
Beckhoff ER200c. XML
Beckhoff ER3x0t XML
Beckhoff ER4x0cxml
Beckhoff ERSx0cxml
Beckhoff ER6x00xml
Beckhoff ER7:00¢xml
Beckhoff ER8x0c.xml
Beckhoff EtherCAT EvaBoard.xml
Beckhoff EtherCAT Terminals.xml
Beckhoff FB1XXX.xml
Beckhoff FOoooc.xml
Beckhoff FM3xc0cxml
Beckhoff ILooc-B110.xml
| ] NORGREN-VR1X-EC-V1.03-20200830.xml _2020/9/11 22:52 XML 2 K |

Hinweis: Wenn Sie die ESI-Datei bei laufendem TwinCAT in den Ordner legen, missen Sie TwinCAT neu starten, um
den Hardwarekatalog zu aktualisieren.

Die ESI-Datei steht unter folgendem Link zur Verfugung:

= https://www.norgren.com/de/de/technischer-service/software

Konstruktionsanderungen vorbehalten (A1743-OPM-MX / Rev.004)
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6.2 HARDWARE-KONFIGURATION

Y

A
AV

) NORGREN

Nach der erfolgreichen Installation der ESI-Datei wird der VR10 / VR15 im Hardware Katalog

aufgelistet.

Insert EtherCAT Device

Search:

Type:

IMI

Name: Box 1

Multiple:

L | oK

(455 Beckhoff Automation GmbH & Co. KG
] === Norgren Manufacturing Co., Ltd.
=% Valve Island VR series
LE VRIX-EC

Cancel

Port

A
D
(@ B (Ethemet)

C

[CJExtended Information

[C]Show Hidden Devices

Show Sub Groups

Konstruktionsanderungen vorbehalten (A1743-OPM-MX / Rev.004)
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NORGREN.

6.2.1 Konfiguration iiber die Option "Scan" (empfohlen)

Solution Explorer

= Ventilinseln an die SPS @ o-8|s -
anSChlleBen Und eInSCha|ten, Search Solution Explorer (Ctrl+;)
smhgrste!len, dass an ] Solution 'EtherCAT test program’ (1 project)
Engineering Tool mit der SPS 4 o1 EtherCAT test program
verbunden ist. > @ SYSTEM
[z MOTION
= Klicken Sie im Engineering-Tool B e
. I%)| SAFETY
mit der rechten Maustaste auf oy
"Device" im I/0-Baum und wéhlen il ANALYTICS
Sie "Scan". (Tag 1) 4 [@Fyo
&7, Mappings O Add New Item... Ins
0 Add Existing Item... Shift+Alt+A
Export EAP Config File
T,
1 N Scan%
o Paste Ctrl+V

Paste with Links

Microsoft Visual Studio X

HINT: Not all types of devices can be found automatically

= Klicken Sie auf die Schaltflache
"OK" im Popup-Fenster (Tag 2).

2 OK Cancel

Konstruktionsanderungen vorbehalten (A1743-OPM-MX / Rev.004)
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Wabhlen Sie das Gerat und den Ethernet-Adapter aus, der mit der Ventilinsel verbunden ist.
(Tag 3)

= Klicken Sie auf "OK". (Tag 4)

= Klicken Sie im Popup-Fenster auf die Schaltflache "YES". (Tag 5)

3 new I/O devices found X
[|Device 1 (EtherCAT Automation Protocal 000 (TwinCAT-Intel PCl Ethemet Adapter (Gigat
IBIDevice 3 (EtherCAT)  [X001 (TwinCAT-Intel PCI Ethernet Adapter (Gigakit))]
[[Device 2 (COMPort)  [Bus 0 Siot126 UART 0 (xDOBTAN00)] R
SelectAll
Unselect All
Microsoft Visual Studio Microsoft Visual Studio

0 Scan for boxes o Activate Free Run

YES NO YES NO

Konstruktionsanderungen vorbehalten (A1743-OPM-MX / Rev.004)
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7

Nach erfolgreichem Abschluss des Scans werden sowohl der EtherCAT-Master als auch die

Ventilinsel im I/O-Baum aufgelistet.
Klicken Sie auf EtherCAT-Master und benennen Sie ihn nach Bedarf um. (Tag 6-7)
Klicken Sie auf die Ventilinsel und benennen Sie sie wie gewtinscht um. (Tag 8-9)

@lo-a|ls=

Search Solution Explorer (Ctrl+;) P~

General Adapter EtherCAT Online CoE - Online

Name: 7] | ]

Object Id: |0x03010030 ‘

2] Solution 'EtherCAT test program’ (1 project)
4 o1 EtherCAT test program
> @l SYSTEM
=] moTioN T [EtherCAT Master ]
> [l rLC
| SAFETY Comment:
E C++
& ANALYTICS
4 @Fyo
4% Devices

= = oevicer |
¥ Image
*® image-Info

b 2 SyncUnits

4 Inputs

> @ Outputs

4

b

[] Disabled Create symbols []

& InfoData
‘% Box 1 (VR1X-EC)
@7 Mappings

v
& I o-a8| %~ i General EtherCAT DC Process Data Plc Startup CoE - Online Online
Search Solution Explorer (Ctrl+;) P~ Pra—
[a] Solution 'EtherCAT test program’ (1 project) Name: I 1 !i! [ Id: |1 l
R | (—;therCAT test program Object Id: ‘Ox03020001 ‘
> @l SYSTEM
=] moTION Type: ‘vm X-EC ]
3 PLC
|| SAFETY ‘ Comment:
Ea C++
& AnALYTICS
4 Fvo [
4 "% Devices |
4 7= CX5130-0125
*® Image
[ Disabled Create symbols

*® Image-Info
2 SyncUnits
Inputs

W Outputs

Konstruktionsanderungen vorbehalten (A1743-OPM-MX / Rev.004)
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6.2.2 Konfiguration iiber die Option "Add New Item"

= Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den vorhandenen Master und wahlen Sie "Add
New Item". (Tag 1)

Solution Explorer EtherCAT test program +# X
T,
@ ’ °-a | - General Adapter EtherCAT Online Cc
Search Solution Explorer (Ctrl+;) P~
fa] Solution 'EtherCAT test program’ (1 project) Narme; }CX51 00108 Etherd)
4 o1 EtherCAT test program Object Id: ‘0)(03010010
> @l SYSTEM
5 MOTION Type: |EtherCAT Master
3 PLC
I SAFETY Comment:
C++
(& AnALYTICS 1
|
4 & CX5130-0125 (EtherCAT) AT N ns |
*® mage Add Existing ltem... Shift+Alt+A
*® Image-Info X  Remove Del
- .
3 e Change Netld...
p Inputs
> @ Outputs Save CX5130-0125 (EtherCAT) As...
> [ InfoData Append EtherCAT Cmd
o H
b mm Mappings Append Dynamic Container

Konstruktionsanderungen vorbehalten (A1743-OPM-MX / Rev.004)
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Wahlen Sie "VR1X-EC" im Baum von Norgren Manufacturing CO., Ltd. aus, um die
Ventilinsel hinzuzuflgen. (Tag 2)

Benennen Sie die Ventilinsel wie gewlnscht um (Tag 3).
Stellen Sie die Anzahl der Ventilinseln ein, die in der Mehrfachzelle addiert werden missen.

(Tag 4)
Insert EtherCAT Device X
Search: | | |Name:  |[vRIDEC ffputipe: 1) | oK |
Type: @wﬂ- KG Cancel
[=-#= Nargren Manufacturing Co., Ltd| 3
=% Valve Island VR series Bor
Lz R
A
2 0
(@ B (Ethernet)
(5
[[]Extended Information [[]show Hidden Devices Show Sub Groups

Konstruktionsanderungen vorbehalten (A1743-OPM-MX / Rev.004)
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- \S/:aeriltﬁ%ssélensrﬁir’: zg:jg;ssa”e N EtherCAT test program - Microsoft Visual Studio

verbunden und eingeschaltet ~ FILE EDIT VIEW PROJECT BUILD DEBUG  TWINCA
sind. - l fﬂ & -u = c: * ‘
| Build 4022.32 (Loaded: ~| <

L]
1

Solution Explorer B
SR e-a s =

= Klicken Sie im Baum /O auf ———— -
"Device". (Tag 5) earch Solution Explorer (Ctrl+;)

fa] Solution 'EtherCAT test program’ (1 project)
4 o EtherCAT test program
> @l SYSTEM
k= MOTION
> Bl PLC
= Klicken Sie auf die !
» " . " l_éij SAFETY
Schaltflache "Reload Devices", —
. . C++
um Ventilinseln online zu

stellen. (Tag 6)

i@l ANALYTICS E
4 | 1/0
4 " Devices
4 == CX5130-0125 (EtherCAT)
*% Image
*# Image-Info
2 SyncUnits
Inputs
@ Outputs
@ InfoData
% VR10-EC (VR1X-EC)
@ Mappings

v v vwvw
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6.2.3 Identifizierung von Ventilinseln im Netzwerk

Breakthrough
| M | 20 [Engineering

Blinktest

¢ Die blinkende Run-LED kann helfen, Ventilinseln im Netzwerk zu identifizieren.

e Vergewissern Sie sich, dass alle Ventilinseln online sind. Falls Ventilinseln offline sind,

lesen Sie bitte Abschnitt 6.2.2, Schritt "Reload Device".

SPS in den Konfigurationsmodus versetzen (Tag 1)

Klicken Sie im I/O-Baum auf die eine Ventilinsel, die Sie identifizieren mdchten. (Tag 2)

Offnen Sie "Online" auf der rechten Seite. (Tag 3)

Klicken Sie auf die Schaltflache "Pre-Op" in der State Machine, stellen Sie sicher, dass

der aktuelle Zustand "PREOP" ist. (Tag 4)

Die Run-LED blinkt langsam an der zu identifizierenden Ventilinsel.

¢ Klicken Sie nach der Identifizierung auf die Schaltflache "Op" in der State Machine, um
den aktuellen Zustand auf "OP" zurlickzusetzen, bevor Sie Ventilinseln ansteuern. (Tag
3)

¢ Wiederholen Sie die Schritte, um weitere Ventilinseln zu identifizieren.

bq EtherCAT test program - Microsoft Visual Studio
FILE EDIT VIEW PROJECT BUILD DEBUG TWINCAT TWINSAFE PLC SCOPE TOOLS WINDOW HELP
B-o-% " A ) - - P Attach.. * Release - || TWinCAT RT (x86) -1| # - ReRE
Build 4022.32 (Loaded - | = & B 2 @ @7, CX-4452A0 ~l3 | VRIX Test program -~

8 X

Solution Explorer

D o-8 &~ General EtherCAT DC Process Data Plc Startup Cok - Onlnn@
c ' Ex tr P~
&7 Solution 'EtherCAT test program’ (1 project)
4 gl EtherCAT test program Init Bootstrap
> il SYSTEM Current State: PREOP
i@ MorioN sofe-0p
Requested State: PREOP
2 m PG Op Clear Error
1 SAFETY
ce
il AnavyTics DLL Status
« @vo Port A: Carrier / Open
4 "% Devices
4 "% (X5130-0125 Port B: No Carrier / Closed

*® image
*% Image-Info
b 2 SyncUnits

N 2 sed
13 Inputs
> @ Outputs @
R n File Access over EtherCAT
B, Mappings

Description File Line Column  Project

Error List [ESNTT

Konstruktionsanderungen vorbehalten (A1743-OPM-MX / Rev.004)
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= Topologieansicht
e Die Topologieansicht kann auch helfen, Ventilinseln im Netzwerk direkter zu
identifizieren.
e Vergewissern Sie sich, dass alle Ventilinseln online sind. Falls Ventilinseln offline sind,
lesen Sie bitte Abschnitt 6.2.2, Schritt "Reload Device".
SPS in den Konfig-Modus versetzen (Tag 1)
Klicken Sie im Baum I/O auf EtherCAT Master. (Tag 2)
Offnen Sie "EtherCAT" auf der rechten Seite. (Tag 3)
Klicken Sie auf die Schaltflache "Topologie", um die Topologieansicht zu 6ffnen. (Tag 4)
Markieren Sie "Show Topologie" im Online-Menu. (Tag 5)
Klicken Sie in der Topologieansicht auf das Symbol einer Ventilinsel. (Tag 6)
Suchen Sie den eindeutigen Namen der Ventilinsel im Dialog (Tag 7).
Wiederholen Sie die Schritte, um weitere Ventilinseln zu identifizieren.

Dq EtherCAT test program - Microsoft Visual Studio
FILE EDIT VIEW PROJECT BUILD DEBUG TWINCAT TWINSAFE PLC SCOPE TOOLS WINDOW  HELP

B-o-2 I* P 4 ~| P Attach.. ~ | Release ~ | TwinCAT RT (x86) |8 AR S
Build 4022.32 (Loaded ~| = i B TRE| @ CX-4452A0 -| = | VRIX Test_program  ~
Solution Explorer MR EtherCAT test program + X B -
@ o-a &= General Adapte Online CoE - Online 3
Search Solution Explorer (Ctrl+ P~
&) Solution ‘EtherCAT test program' (1 project) Netld: Si6RB2ap021 Advanced Settings...
4 gl EtherCAT test program
b @l sysTem Export Configuration File...
i@ moTioN
b PLC Sync Unit Assignment...
B| SAFETY
b] C++ E | | Topology... ] |
&l ANALYTICS
« @wo
s Fr.. Cmd Addr len WC SyncUnit Cycle.. Utilizatio... Size/Durat... Map Id
| Mo R0 0x09000.. 1 4.000
Tage Mo LRW 0x01000.. 10 3 <defaul... 4.000
*® Image-info @ Mo BRD 0x00000.. 2 1 4000 0.18 65/7.12 0
b 2 SyncUnits 0.18
b Inputs v
> @ Outputs Number  Box Name Add... Type InSize Out.. E-Bus..
> @ InfoData z1 VR10-EC (VRIX-E.. 1001 VRIX-EC 100 30
4 & VR10-EC (VR1X-EC)
b Input Diagnostics process data mapping
> W Digital Outputs process data mapping
> @ WcState
> @ InfoData

&%, Mappings

Y - 0 Errors 0 Warnings 0 Messages | Clear Search Error List p-
Description File Line Column Project
4 » J Error List JeIRENE

This item does not support previewing

Konstruktionsanderungen vorbehalten (A1743-OPM-MX / Rev.004)
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View Offline Online

® | Topolog 5
View Offlingl Online
R - Show Topology |
ﬂ o Compare To 5
5 Topology = O X

M

a7 @

i %

Online Configuration

T! Online Process Data

Name: | F Ijvmn-EC(vmx-EC) i |

Type: [VRIxEC |

EtherCAT Addr. 1001
Auto Inc Addr: l:l

Identity
Wendor Id: 3078 Revision No:  |{0x00000001
Product Code: 0x00000101 Serial No: 0x00000000
Product/Revision: l ‘
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6.3 PARAMETRIERUNG
6.3.1 Einstellung der Betriebsart DC (Distributed Clock)

Die VR10 / VR15 Ventilinsel unterstiitzt den DC-Betriebsmodus.

= Vergewissern Sie sich, dass alle Ventilinseln online sind. Falls Ventilinseln offline sind, lesen
Sie bitte Abschnitt 6.2.2, Schritt "Reload Device".

= SPS in den Konfigurationsmodus versetzen (Tag 1)

= Klicken Sie auf die Ventilinsel im I/O-Baum. (Tag 2)

= Offnen Sie "Online" auf der rechten Seite.

= Klicken Sie auf die Schaltflache "Pre-Op", um die Ventilinsel in den Zustand PREOP zu
versetzen. (Tag 3)

= Offnen Sie die Registerkarte "DC".

= Wahlen Sie die Betriebsart DC-Synchron. (Tag 4)

= Nach erfolgreicher Einstellung arbeitet die Ventilinsel im DC-Synchron-Modus.

DQ EtherCAT test program - Microsoft Visual Studio
FILE EDIT VIEW PROJECT BUILD DEBUG TWINCAT TWINSAFE PLC SCOPE TOOLS WINDOW  HELP

B-D-% " A W) - - P Attach.. = Release - | | TWinCAT RT (xB6) -8 - ReRS
Build 402232 (Loaded - | = & B c ®

e, CX-4452A0 -3 VRIX Test program -

Solution Explorer MRl EtherCAT test program & X

N o-0 F- General EtherCAT DC  ProcessData Plc  Startup CoE - Online.
— r State Machine
b Solution 'EtherCAT test program’ (1 project)
4 EtherCAT test program Bootstrap
> @@l sYsTEM z Current State: PREOP
@wmomon e R S Requested State: PREOP
> Wlleuc Op Clear Error
£ SAFETY
[ [
il AnaLYTICS DLL Status
« 3 !/O Port A Carrier / Open
4 "% Devices
4 "8 CX5130-0125 Port B: No Carrier / Closed
% Image
*® image-Info
b 2 SyncUnits No Carrie ed
b Inputs
: SET 2]
» &8 InfoData
General E(herCAE}:oce% Data Plc Startup CoE - Online Online
v Input Diagnostics process data mappine
> @ Digital Outputs process data mapping Operation Mode: E IDC-Synchnon v I
b @ WcState
» @ InfoData Advanced Settings...
4 3% Mappings
&% VR1X_Test_program Instance-0 - CX5130-012
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6.3.2 Setzen und Rucksetzen des Zykluszahlers

Die VR10 / VR15-Ventilinsel unterstitzt die Zykluszahlung, das Setzen der Zahlgrenze und das
Zurlcksetzen des Zahlers fur jede Magnetspule.

= Zyklusanzahl

e Vergewissern Sie sich, dass alle Ventilinseln online sind. Falls Ventilinseln offline sind,
lesen Sie bitte Abschnitt 6.2.2, Schritt "Reload Device".

¢ Klicken Sie auf Ventilinsel im I/O-Baum. (Tag 1)

o Offnen Sie die Registerkarte "Online" und stellen Sie sicher, dass der aktuelle Zustand
"OP" oder "PREOP" ist. (Tag 2-3)

» Offnen Sie die Registerkarte "CoE-Online" und setzen Sie keinen Haken bei "Show
Offline Data". (Tag 4-5)

e Stellen Sie sicher, dass "Online Data" aktiviert ist (Tag 6).

e Erweitern Sie den Index "2000:0" und suchen Sie den Zykluswert fur jeden Magneten.
(Tag 7)

e Magnetnummer, Ausgangs- und Ventilstationszuordnung siehe Kapitel 5

e Der Wert wird in hexadezimaler und dezimaler Form angezeigt. (Tag 8)

e Doppelklicken Sie auf den angegebenen Magneten und suchen Sie die Dezimalzyklen in
der ersten Zeile. (Tag 9)

General EtherCAT DC  ProcessData Plc  Startup Cof omiy @

State Machine

nit Bootstrap
I Current State: op ]

Pre-Op Safe-Op

Requested State: opP
Clw b1

obionoporr 1 |
@R o-8 s~ General EtherCAT DC  ProcessData Plc  Spesmel COE - Online nline
130 Solution ‘EtherCAT test program’ (1 project) Update List [CJAuto Update I Single Update [ Show Offline Data @

4 Gl EtherCAT test program

I B5EY Amad:;
&3 MOTION Add to Startup.. v!odulc 0D (Aok Port): 0
» Wl Pc
SAFETY Index Name Flags  Value Unit A
Cee + 1C33:0 SM input parameter »>32<
Bl ARALYTICS [=%060 Tycle Counter 117 > 24 <
« @vo 200001 Output 0 Switching Cycies RO
4 i3 Devices 2000:02 Output 1 Switching Cycles RO '0x00000053 (83)
. f:("’ 30-0125 2000:03 Output 2 Switching Cycles RO 0x00000052 (82) | Set Value Dislog X
as :::g: e 200004  Output 3 Switching Cycles RO 0x00000053 (83) [ o - ] -
b 2 syncunits 2000:05 Qutput 4 Switching Cycles RO 000000052 (82) kees o Cocd
» ipute 2000:06 Output 5 Switching Cycles RO 0x00000053 (83) UE e
> W Outputs 2000:07 Output 6 Switching Cycles RO 0x00000052 (82)
m 200008 Output 7 Switching Cycles RO 0x00000053 (83)
'_:_?Jmm 200009 Output 8 Switching Cycles RO 0x00000052 (82) | & — ) HorEm
 SPENGS 2000:0A Output 9 Switching Cycles RO 0x00000053 (83) | Desey Ll |
2000:08 Output 10 Switching Cycles RO 0x00000052 (82) | Fesie 1 Ot On @2 Ou Or
2000-0C Output 11 Switching Cycles RO 0x00000053 (83) -
200000 Output 12 Switching Cycles RO 0x00000052 (82)
2000:0€ Output 13 Switching Cycles RO 0x00000053 (83)
2000:0F Output 14 Switching Cycles RO 0x00000052 (82)
2000:10 Output 15 Switching Cycles RO 000000053 (83)
2000:11 Output 16 Switching Cycles RO 000000052 (82)
2000:12 Output 17 Switching Cycles RO 0x00000053 (83)
2000:13 Qutput 18 Switchina Cvcles RO 0x00000052 (82) ¥
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= Zahlgrenze eingestellt

e Vergewissern Sie sich, dass alle Ventilinseln online sind. Falls Ventilinseln offline sind,
lesen Sie bitte Abschnitt 6.2.2, Schritt "Reload Device".

e SPS in den Konfigurationsmodus versetzen (Tag 1)

¢ Klicken Sie auf die Ventilinsel im I/O-Baum. (Tag 2)

« Offnen Sie die Registerkarte "Online" und stellen Sie sicher, dass der aktuelle Status
"PREOP" ist. (Tag 3-4)

o Offnen Sie die Registerkarte "CoE-Online" und setzen Sie keinen Haken bei "Show
Offline Data" (Tag 5-6).

¢ Stellen Sie sicher, dass "Online Data" aktiviert sind (Tag 7).

e Erweitern Sie den Index "8000:0" und suchen Sie den Grenzwert des Zykluszahlers fir
jeden Magneten. (Tag 8)

e Magnetnummer, Ausgangs- und Ventilstationszuordnung siehe Kapitel 5.

e Der Wert zeigt & in hexadezimaler und dezimaler Form an.

¢ Doppelklicken Sie auf den angegebenen Magneten und geben Sie in der ersten Zeile die
gewunschte dezimale Zyklusgrenze ein. (Tag 9-10)

¢ Die maximale Grenze ist OXFFFFFFFF in hexadezimaler Darstellung.
Wenn die Zahlzyklen die Zahlgrenze Uberschreiten, erscheint eine EtherCAT-
Zyklusuberlaufdiagnose mit Fehlercode und Kanalnummer. Diese Diagnosefunktion kann
nicht deaktiviert werden.

General EtherCAT DC Process Data Pic Startup Cof - Onll@

State Machine

D EtherCAT test program - Microsoft Visual Studio

FILE EDIT VIEW PROJECT BUILD DEBUG TWINCAT TWINSAFE PLC SCOPE  TOOLS nit Bootst . . — I
B-o-2udlxd | b Attach... - Rele Safe0p SLC LT
Build 4022.32 (Losded | ¢ kv M | B SRS CX-4452 Requested State:  [PREOP
Clear Error
on Explo 1 EtherCAT test program & X
@ o-8 s~ General EtherCAT DC  ProcessData Plc S line
. . = 5]
1) Solution 'EtherCAT test program' (1 project) DlAuto Update B Single "r‘d“' @
4 Gl EtherCAT test program — N
» il sYSTEM
i@ motion Add to Startup. ‘Jdul\: 0D (Ao Port):|0
» Hllrc
SAFETY Index Name Flags  Value Unit
s co o + 70000 Digital Outputs >3«
il AnayTIcs [=s0060 Tycle Counter Limit ]@ >24 <
A e 8000:01 Output 0 RW @
4 iz Devices 800002  Output1 RW ORFFFFFFFF D)
‘51300125 800003  Output2 RW  OXFFFFFFFF(-1) | Set Value Dialog 0 X
ag \mage 800004  Output3 RW  OXFFFFFFFF (-1) I o0
Image-info : Dec w2
b2 ouretias 800005  Outputd RW  OXFFFFFFFF (1) —
e 800006  Outputs RW  OXFFFFFFFF(-1) | Hex & Cancsl
b B Outputs 800007  Owtput6 RW  OXFFFFFFFF(-1) | piont >
g 800008  Output7 RW  OXFFFFFFFF (1)
A A E B000:09  Output® RW  OXFFFFFFFF (-1) )
3 8000:0A Output 9 RW OXFFFFFFFF (-1) | Bool L 1 HexEdt
B0OG:0B  Output 10 RW  OXFFFFFFFF (1) | Boy FFFFFFFF 1
B8000-0C Output 11 RW OxFFFFFFFF (-1)
BaSize L 4
800000  Output 12 RW  OxFFFFFFFF (1)
B000-0F Output 13 RW OxFFFFFFFF (-1)
80000F  Output 14 RW  OxFFFFFFFF (1)
8000:10  Output15 RW  OxFFFFFFFF (1)
8000:11  Output16 RW  OXFFFFFFFF (-1)
8000:12  Output17 RW  OXFFFFFFFF (1)
8000:13  Outout 18 RW  OxFFFFFFFF (1) v
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IMI

25

[ Breakthrough

Engineering

]



Betriebs- und Wartungsanleitung
VR10 / VR15 mit EtherCAT-Schnittstelle

Y

»') NORGREN,

>~

Zahler zurlicksetzen

Vergewissern Sie sich, dass alle Ventilinseln online sind. Falls Ventilinseln offline sind,
lesen Sie bitte Abschnitt 6.2.2, Schritt "Reload Device".

Offnen Sie die Registerkarte "Online" und stellen Sie sicher, dass der aktuelle Status
Offnen Sie die Registerkarte "CoE-Online" und stellen Sie sicher, dass "Show Offline

Stellen Sie sicher, dass "Online Data" aktiviert sind (Tag 7).
Erweitern Sie den Index "2001:0" und suchen Sie den Zyklus-Reset fiir jeden Magneten.

Magnetnummer, Ausgangs- und Ventilstationszuordnung siehe Kapitel 5.
Doppelklicken Sie auf den angegebenen Magneten und geben Sie in der ersten Zeile "1"

e SPS in den Konfigurationsmodus versetzen (Tag 1)
¢ Klicken Sie auf die Ventilinsel im I/O-Baum. (Tag 2)
"PREOP" ist (Tag 3-4).
Data" nicht aktiviert ist (Tag 5-6).
(Tag 8)
ein. (Tag 9)

DG EtherCAT test program - Microsoft Visual Studio

Klicken Sie auf die Schaltflache "OK" und setzen Sie den Zahler auf Null zurtck. (Tag 10)

General EtherCAT DC Process Data Pl Startup CoE~Oﬂ!i @
State Machine E

FILE EDIT VIEW PROJECT BUILD DEBUG TWINCAT TWINSAFE PLC SCOPE  TOOLS Init Bootstrap PV —
[ Current State: PREOP ]
B-0-SudlXE - b Attach.. - Rele Safe-Op
Build 402232 (loaded ~ s b B IREAIE @ @ 7, CX-4452 Requested State: PREOP
Clear Error
ore 1 EtherCAT test program &
}o-| 5~ General EtherCAT DC  Process Data Plc s@ Cof - Online | Online
Solution Explorer (Ct p-
&7 Solution 'EtherCAT test program’ (1 project) ClAuto Update [ Single “Pd‘"‘“ @
4 Gl EtherCAT test program ST S—
bl sysTem
i@ momion ASd o Startip ﬁ lodute OD (Ao Port):[0
> Wl e
I} SAFETY index Name Flags  Value Unit -
[ ce + 1C330 SM input parameter >32<
il AnavyTics <+ 2000:0 Cycle Counter >24<
<« @ 20010 Cycle Counter Reset || 8 >24 <
=% Déwicat 200101 Output 0 Switching Cyc et RW  FALSE
4B CNI00125 2001:02  Output 1 Switching Cycles Reset RW  FALSE | SetVale Didlog 3
53 ::zg:-mro 2001:03  Output 2 Switching Cycles Reset RW  FALSE | ; -
-~ 2001:04  Output 3 Switching Cycles Reset RW FALSE e A
b 2 SyncUnits 5 Hex ] Cancel
> s 200105 Output 4 Switching Cycles Reset RW FALSE :
b N Olnputs 2001:06 Output § Switching Cycles Reset RW FALSE Flost
Y ghigan @ 2001:07  Output 6 Switching Cycles Reset RW FALSE
200108 Output 7 Switching Cycles Reset RW  FALSE | pox 7 : T
WL 200109 Output 8 Switching Cycles Reset RW FALSE | =
2001:0A  Output 9 Switching Cycles Reset RW FALSE
2001:08 Output 10 Switching Cycles Reset RW FALSE B gox @1 ¥
2001:0C  Output 11 Switching Cycles Reset RW FALSE
2001:00  Output 12 Switching Cycles Reset RW FALSE
2001:0  Output 13 Switching Cycles Reset RW FALSE
2001:0F Output 14 Switching Cycles Reset RW  FALSE
2001:10  Output 15 Switching Cycles Reset RW FALSE
2001:11 Output 16 Switching Cycles Reset RW FALSE
2001:12 __ Output 17 Switchina Cycles Reset RW FALSE 4

IMI
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6.3.3 Einstellung fiir die Open Load Diagnose

Far die Ventilinsel VR10 / VR15 ist es mdglich, die Open Load Diagnose fur jeden Magneten zu
aktivieren / deaktivieren. Wenn deaktiviert, erscheint kein EtherCAT Open Load Fehlercode,
ansonsten erscheint eine EtherCAT-Kanaldiagnose mit Fehlercode und Kanalnummer.

= Vergewissern Sie sich, dass alle Ventilinseln online sind. Falls Ventilinseln offline sind, lesen
Sie bitte Abschnitt 6.2.2, Schritt "Reload Device".

= SPS in den Konfigurationsmodus versetzen (Tag 1)

= Klicken Sie auf die Ventilinsel im I/O-Baum. (Tag 2)

= Offnen Sie die Registerkarte "Online" und stellen Sie sicher, dass der aktuelle Status
"PREOP" ist. (Tag 3-4)

= Offnen Sie die Registerkarte "CoE-Online" und stellen Sie sicher, dass "Offline-Daten
anzeigen" nicht aktiviert ist. (Tag 5-6)

= Stellen Sie sicher, dass "Online-Daten" aktiviert sind. (Tag 7)

= Erweitern Sie den Index "8001:0" und suchen Sie die Open Load Einstellung fur jeden
Magneten. (Tag 8)

= FUr die Beziehungen zwischen Magnetnummer, Ausgang und Ventilstation siehe Kapitel 5.

= Doppelklicken Sie auf den angegebenen Magneten und geben Sie in der ersten Zeile "1"
ein. (Tag 9)

= Klicken Sie auf die Schaltflache "OK" und aktivieren Sie die Open Load Diagnos. (Tag 10)

= Um die Open Load Diagnose zu deaktivieren, geben Sie in der ersten Zeile "0" ein.

= Die Standardeinstellung fur alle Magnetspulen ist deaktiviert.

General EtherCAT DC Process Data Plc Startup COE~Onl»@

N EtherCAT test program - Microsoft Visual Studio State Machine
FILE EDIT VIEW PROJECT BUILD DEBUG TWINCAT TWINSAFE PILC SCOPE TOOLS it Bootstrap
o . Current State: PREOP
B-o- > « <L P Attach. - Reles Sate-0p
. PREOP
Build 4022.32 (Loaded. - | 5 & B m CARCES CX-44524 Requested State REQ
Clear Error
Solution Explorer n
@lo-g|s- General EtherCAT DC  Process Data Pic 1:Htcl Online })n!mc
‘ : : p-
&) Solution 'EtherCAT test program' (1 project) Update List [JAuto Update [ Single Update] [_] Show Offline Data @
4 JJ EtherCAT test program P
> il svsTeM
&l motion Add to Startup... ‘.odulc 0D (AoE Port):|0
> Wl rLc
SAFETY Index Name Flags Value Unit
Mce + 7000:0 Digital Outputs >3<
Il Anavymcs + 8000:0 Cycle Counter Limit >24<
« @vo [ 80070 Opeén (630 Disghates | u >24 ¢
4 " Devices BO01:01 Output 0 RW Disabled (0)
4 8 (X5130-0125 e T e Dissbled (0) | Set Value Dialog I—ls @ x
Y, T e
Sl ; 800103  Output2 RW Disabled (0) - Tt I L&
mage-info 2 ec o ]
e MRS 8001:04  Output3 RW Disabled (0) — -
b 2 SyncUnits o 001 oo
b @ baput 8001:05  Outputd RW Disabled (0) . . Canc
sts
b W Outputs 8001:06 Output § RW Disabled (0) Enum Enabled
it 8001:07 Output 6 RW Disabled (0)
b 2 VRIO-EC (VRIX-EC) 8001:08  Output7 RW Disabled (0) - . -
PR T 8001:09 Output 8 RW Disabled (0) Bool tex Egt
B001:0A Output 9 RW Disabled (0) Binary o
8001:08  Output 10 RW Disabled (0) e ST
B4Sue ® Ot O O QOu O?
8001:0C  Output 11 RW Disabled (0)
800100  Output 12 RW Disabled (0)
8001:0¢ Qutput 13 RW Disabled (0)
8001:0F Output 14 RW Disabled (0)
8001:10 Output 15 RW Disabled (0)
8001:11 Output 16 RW Disabled (0)
8001:12 Qutput 17 RwW Disabled (0) A
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6.3.4 Fail Safe State Einstellung

Es ist méglich, das Verhalten der Ausgange bei unterbrochener EtherCAT-Kommunikation zu
definieren. Die folgenden zwei Zustande konnen fur die Ausgangen definiert werden:

1) Ausgang - Aus

2) Ausgang - letzter glltiger Wert beibehalten

Vergewissern Sie sich, dass alle Ventilinseln online sind. Falls Ventilinseln offline sind, lesen
Sie bitte Abschnitt 6.2.2, Schritt "Reload Device".

SPS in den Konfig-Modus versetzen (Tag 1)

Klicken Sie auf die Ventilinsel im 1/0-Baum. (Tag 2)

Offnen Sie die Registerkarte "Online" und stellen Sie sicher, dass der aktuelle Status
"PREOP" ist. (Tag 3-4)

Offnen Sie die Registerkarte "CoE-Online" und stellen Sie sicher, dass "Offline-Daten
anzeigen" nicht aktiviert ist. (Tag 5-6)

Stellen Sie sicher, dass "Online-Daten" aktiviert sind. (Tag 7)

Erweitern Sie den Index "8002:0" und suchen Sie den eingestellten Fail-Safe-Zustand fur
jeden Magneten. (Tag 8)

Fur die Beziehungen zwischen Magnetnummer, Ausgang und Ventilstation siehe Kapitel 5.
Doppelklicken Sie auf den angegebenen Ausgang und geben Sie in der ersten Zeile "1" ein.
(Tag 9)

Klicken Sie auf die Schaltflache "OK" und setzen Sie den Fail-Safe-Status auf "Last Valid
Value Retained". (Tag 10)

Um den Fail-Safe-Zustand auf "Aus" zu setzen, geben Sie in der ersten Zeile "0" ein.

Die Standardeinstellung fiur alle Ausgange ist "Aus".

General EtherCAT DC Process Data Pilc Startup CoE-Or\hne@

n EtherCAT test program - Microsoft Visual Studio State Machine
FILE EDIT  VIEW PROJECT BUILD DEBUG TWINCAT TWINSAFE PLC SCOPE  TOOLS Init Bootstrap l — =
- — Current State: I
B-n-% [* P ) =& o b Attach.. - Rele:  [pre-0p Safe-Op
. o o o PRE
Build 4022.32 (Loaded + | = & B m 2 L@ we CX-44522 Requested State: REDP.
Clear Error
Solution Explorer SRR EtherCAT test program & X
Blo-& »-~ General EtherCAT DC  Process Data Plc <E nline
"  (Ct p-
&7 Solution ‘EtherCAT test program’ (1 project) Update List [JAuto update [ Single ‘dpdm' @
4 EtherCAT test program y—t
> il SYSTEM
&l moTioN Add to Startup... _ J!odule()[) (Aot Port):|0
> Bl ric
SAFETY index Name Flags Value Unit
s c.e + 70000 Digital Outputs >3<
‘. ANALYTICS + 8000:0 Cycle Counter Limit >24 <
« @vo 8001 pen Load Diagng >24 <
4. " Devices 8002:0 Fail Safe State >24<
e S0 T020T OUIpUt0 RW off (0)
* image Set Value Dialog m
on 8002:02 Output 1 RW Off (0)
Image-info Z 3 |
. 8002:03  Output2 RW off (0) T ——
b 2 SyncUnits Dec | o]
» Souts 8002:04 Output 3 RW Off (0) =
z P 8002:05 Output 4 RW offg | He< e e
» W Outputs 2
8002:06 Output 5 RW Off (0) Ermm Lot Vald Vakoo Retamed
b = VRIOEC (VRIX-EC) ﬁz:z g‘""“‘“ :W m‘?’
12:0 Dutput 7 w ©)
8 Mappings
800209  Output8 RW off ©) L2 . L Recpr
80020A  Output9 RW off (0) Biary 0
800208  Output 10 RW off (0) B @ Os On O O O7
80020C  Output 11 RW off (0)
800200  Output 12 RW off (0)
8002:06 Output 13 RW Off (0)
8002:0F QOutput 14 RW Off (0)
8002:10 Output 15 RW Off (0)
8002:11 Output 16 RW Off (0)
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6.3.5 Spannungs- und Kurzschlussdiagnose

Die Ventilinsel VR10 / VR15 besitzt eine Uber- / Unterspannungstiberwachung fiir die Elektronik-
und Ventil-Versorgungsspannung sowie eine Kurzschlussdiagnose fiir jeden Magneten. Diese
beiden Diagnosefunktionen kdnnen nicht deaktiviert werden.

= Im Falle einer Uber- / Unterspannung erscheint eine EtherCAT Moduldiagnose mit
Fehlerbeschreibung und die zugehdérigen LEDs auf der Ventilinsel wechseln die Farbe von

grun auf rot.
= Im Falle eines Kurzschlusses erscheint eine EtherCAT Kanaldiagnose mit Fehlercode und

Kanalnummer.
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7 DIAGNOSE

7.1 DIAGNOSE-INFORMATIONSPORTAL
7.1.1 CoE-Online Portal

= Vergewissern Sie sich, dass alle Ventilinseln online sind. Falls Ventilinseln offline sind, lesen
Sie bitte Abschnitt 6.2.2, Schritt "Reload Device".

= SPS in den Run-Modus versetzen (Tag 1)

= Klicken Sie auf die Ventilinsel im I/O-Baum. (Tag 2)

= Offnen Sie die Registerkarte "Online" und stellen Sie sicher, dass der aktuelle Zustand "OP"
ist, (Tag 3-4)

= Offnen Sie die Registerkarte "CoE-Online" und setzen Sie keinen Haken bei "Show Offline
Data". (Tag 5-6)

= Stellen Sie sicher, dass "Online-Daten" aktiviert sind. (Tag 7)

= Erweitern Sie den Index "6000:0" und finden Sie alle Diagnoseinformationen, alle Fehlercodes
werden hier von "Eingangs-Byte 0" bis "Eingangs-Byte 9"gemeldet’. (Tag 8-9)

General EtherCAT DC Process Data Plc Startup CoE~Onhne @

DQ EtherCAT test program - Microsoft Visual Studio State Machine
FILE EDIT  VIEW PROJECT BUILD DEBUG TWINCAT TWINSAFE PLC  SCOPE  TOOLS Init P [
Current State: oP ]
B-0-¢% XA « & - | b Attach... - Rele Pre-Op Safe-Op SEi0
Build 4022.32 (Loaded ~ | 5 s E n e, 452, Requested State: | OP

_E_ Clear Error

Solution Explorer BRIl EtherCAT test program & X
R} Oo-F F- General EtherCAT DC  Process Data Plc @;hm
e stion Ex trls p-
[37 Solution "EtherCAT test program’ (1 project) Update List | Auto Update [ Single Update @
« Erhf«(AT test program PR - g
v il SYSTEM
& MOTION Add to Startup... nline Data odnlr 0D (Aok Port): 0
> Wlec
SAFETY Index Name Flags Value Unit -
.. + 10330 SM input parameter >32¢<
@ ANALYTICS + 2000:0 Cycle Counter >24 <
4 j:{(’ ) + 20010 Cycle Counter Reset >24 <
% “Wbevices 2 Co ount RO 0x00000000 (0)
45 f:r" 00123 6000:0 Input Diagnostics | >10 <
3 :::3:4":9 | 6000:01 Input Byte 0 ROP 0x00 (0) @
b 2 SyncUnits 6000:02 Input Byte 1 ROP 0x00 (0)
b Inputs 6000:03 Input Byte 2 ROP 0x00 (0)
> W Outputs @ 6000:04 Input Byte 3 ROP 0x00 (0)
> @ InfoData 6000:05 Input Byte 4 ROP 0x00 (0)
6000:06 Input Byte 5 ROP 0x00 (0)
473 Viappings 6000:07 Input Byte 6 ROP 0x00 (0)
&7 VRIX Test_program Instance-0 - CX5130-012 6000-08 Input Byte 7 ROP 0x00 (0)
6000:09 Input Byte 8 ROP 0x00 (0)
6000:0A Input Byte 9 ROP 0x00 (0)
+ 7000:0 Digital Outputs 3¢
* 8000:0 Cycle Counter Limit >24 <
+ 8001:0 Open Load Diagnostics >24 <
+ 8002:0 Fail Safe State >24 <
* FO00:0 Modular Device Profile »2<
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7.1.2 Topologieansicht Portal

Y

>~

»') NORGREN,

= Vergewissern Sie sich, dass alle Ventilinseln online sind, wenn sie offline sind, lesen Sie

bitte Abschnitt 6.2.2, Schritt

"Reload Device".

= SPS in den Run-Modus versetzen (Tag 1)

= Klicken Sie im Baum /O auf EtherCAT Master. (Tag 2)

= Offnen Sie den Reiter "EtherCAT" auf der rechten Seite. (Tag 3)
= Klicken Sie auf die Schaltflache "Topology", um die Topologieansicht zu 6ffnen. (Tag 4)
= Markieren Sie "Topologie anzeigen" im Online-Menu. (Tag 5)
= Klicken Sie in der Topologieansicht auf das Symbol der Ventilinsel.

= Offnen Sie die Registerkarte "Online" und stellen Sie sicher, dass der aktuelle Zustand "OP"

ist (Tag 6-7).

= Offnen Sie die Registerkarte "Process Data", um alle Diagnoseinformationen zu sehen. Alle
Fehlercodes werden hier von "Eingangs-Byte 0" bis "Eingangs-Byte 9” in der Prozessdaten

Mapping Liste der Eingangs

D‘ EtherCAT test program - Microsoft Visual Studio

diagnose gemeldet. (Tag 8-10)

FILE EDIT VIEW PROJECT BUILD DEBUG TWINCAT TWINSAFE PLC SCOPE TOOLS WINDOW  HELP

B8-o-%
Build 4022.32 (Loaded -

Solution Explorer
W o-6 &=
< S B o p-

w & - -
% n w3

P Auach.. * Release = || TwinCAT RT (x86) N

CX-4452A0 -2 VRIX Test program

General Adaptef EtherCAT Dnline Cof - Online

- ReES

- -3

ARl EtherCAT test program X H -

> @ Digital Outputs process data mapping
b @ Westate
b @ InfoData
4 3% Mappings
@’ VRIX_Test_program Instance-0 - CX5130-012

7 Solution ‘EtherCAT test program’ (1 project) Netid: SEBL2Ae0s Advanced Settings...
4 gll EtherCAT test program
> @l system Export Configuration File...
@ momion
> Hllrc Sync Unit Assignment...
B SAFETY
u Cs+ @ [ I Topology... ] J
il AnaLYTICS
« @vo
= Oevies Fr.. Cmd Addr Len WC SyncUnit Cycle.. Utilizatio.. Size/Durat.. Mapid
T r— o > oo wowo
MO RW 0x01000.. 10 3  <defoul. 10.000
*® image-info @ MO BRD 0x00000.. 2 1 10.000 0.07 65/7.12 0
b 2 SyncUnits 0.07
> ) Inputs
» W Outputs Number  Box Name Add.. Type InSize Out.. E-Bus
b G infoDats z1 VRI0-EC (VRIX-E.. 1001 VRIX-EC 100 30
4 "% VRI0-EC (VRIX-EC)
13 Input Diagnostics process data mapping

" m
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i Topolog 5 6 ]
View Offlingl Online

ine  Process Data

State Machine

Show Topolo |
e, . poindy h Init Safe-Op | Bootstrap
@ = T CompareTo > ! -
oo Pre-Op Op Clear Error
l Current State: [OP | | 7

Requested State: ]OP I

Crc Error Counters

EtherCAT Onlingd Process Data || 8
Name Online Type A
Input Diagnostics process data muppingJ 1 0
# InputByte 0 0x00 () USINT
* Input Byte 1 9 0x00 (0) USINT
+ Input Byte 2 0x00 (0) USINT
* InputByte 3 0x00 (0) USINT
7 Input Byte 4 0x00 (0) USINT
* Input Byte 5 0x00 (0) USINT
* InputByte 6 0x00 (0) USINT
* Input Byte 7 0x00 (0) USINT
* Input Byte 8 0x00 (0) USINT
* InputByte 9 0x00 (0) USINT =
< >
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7.2 GESAMTSTATUSDIAGNOSE

= VR10/VR15 Der Status der Ventilinselmodule wird in Echtzeit angezeigt.

= Der Status des Diagnosemoduls umfasst:

Diagnose: Uberspannung Ventil-Versorgungsspannung
Diagnose: Unterspannung Ventil-Versorgungsspannung
Diagnose: Uberspannung Elektronik-Versorgungsspannung
Diagnose: Unterspannung Elektronik-Versorgungsspannung
Diagnose: Zyklusuberlauf (Zyklen tber die Zahlgrenze hinaus)
Diagnose: Kurzschluss

Diagnose: Open Load (z. B. Drahtbruch des Magneten)

= Fehlercodes werden Uber "Eingangs-Byte 0" gemeldet.
= Fehlercodes werden in hexadezimaler Form angezeigt.

= Haufige Fehlercodes sind unten aufgeflhrt:

Fehlertyp Fehlercode Zugehorige LED / Kommentar

Diagnose: Uberspannung Ventil- . e

= @ &

oo -
Versorgungsspannung 0x01 VB* LED, rot gqfo " EthercAT™
Abkiirzung: OV-VA &z = ¢
Diagnose: Unterspannung Ventil- T s SR

c®
O T o G 0x02 (2) ,VB* LED, rot blinkend g':(c' EthercAT~
Abkiirzung: UV-VA &: = ¢
Diagnose: Uberspannung Elektronik- T

oCe
Versorgungsspannung 0x04 (4) VB* LED. rot g 58 §$€5§@I‘
Abkiirzung: OV-VB @i s =
Diagnose: Unterspannung Elektronik- [

oCe
Versorgungsspanniing 0x08(6)  ,VB'LED,rotblinkend & .  EthercAT™
Abkiirzung: UV-VB @i s =

DLEEUEEE A Vo eI Zahizyklen liegen auRerhalb der Zahigrenze (Abschnitt

0x10(16) ¢35,

Abkiirzung: COR

Diagnose: Kurzschluss

0x20 (32) Abschnitt 6.3.5
Abkiirzung: SC

DIEg s Olet Loe Sie mussen die Open Load Diagnose aktivieren

0x40(64)  (Apschnitt 6.3.3)

Abkiirzung: OC

Konstruktionsanderungen vorbehalten (A1743-OPM-MX / Rev.004)
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= Die Beziehungen zwischen Binarwert und Fehlertyp sind in der folgenden Tabelle
dargestellt. O ist kein Fehler, 1 ist ein gefundener Fehler.

Eingangs-Byte 0

Fehlertyp oc sC COR UV-VB OV-VB UV-VA OV-VA
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Binarer
Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1
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7.3 KANALDIAGNOSE

= VR10/VR15 Der Kanalstatus der Ventilinsel wird in Echtzeit angezeigt.

= Der Status des Diagnosekanals umfasst:
e Kurzschlussdiagnose pro Magnetspule
e Open Load Diagnose pro Magnet (z.B. Drahtbruch des Magneten)
e Zyklusliberlaufdiagnose pro Magnet (Zyklen Uber die Zahlgrenze hinaus)

7.3.1 Diagnose Kurzschluss

"o«

» Kurzschlussfehler Fehlercodes werden von "Eingangs-Byte 17, “Eingangs-Byte 2" und "Eingangs-

Byte 3" angezeigt.
= Fehlercodes werden in hexadezimaler Form angezeigt.

= Haufige Kurzschlussfehler-Fehlercodes sind in der Tabelle aufgefiihrt:

Magnetspule Fehlercode

El.magn.01 0x01
El.magn.02 0x02 (2)
El.magn.03 0x04 (4)
Eingangs-Byte 1 El.magn.04 0x08 (8)
El.magn.05 0x10 (16)
El.magn.06 0x20 (32)
El.magn.07 0x40 (64)
El.magn.08 0x80 (128)
El.magn.09 0x01
El.magn.10 0x02 (2)
El.magn.11 0x04 (4)
Eingangs-Byte 2 El.magn.12 0x08 (8)
El.magn.13 0x10 (16)
El.magn.14 0x20 (32)
El.magn.15 0x40 (64)
El.magn.16 0x80 (128)
El.magn.17 0x01
El.magn.18 0x02 (2)
El.magn.19 0x04 (4)
Eingangs-Byte 3 Sl 2t 0x08 (8)
El.magn.21 0x10 (16)
El.magn.22 0x20 (32)
El.magn.23 0x40 (64)
El.magn.24 0x80 (128)
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= Die Zuordnung von Binarwert und Magnetnummer ist in der folgenden Tabelle dargestelit. 0
ist kein Fehler, 1 ist ein gefundener Fehler.

Eingangs-Byte 1

Magnetspule El.Lmagn.08 Elmagn.07 Elmagn.06 El.magn.05 Elmagn.04 El.magn.03 Elmagn.02 El.magn.01
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Binédrer Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Eingangs-Byte 2

Magnetspule Eimagn.16 ElLmagn.15 Elmagn.14 Elmagn.13 Elmagn.12 Elmagn.11 Elmagn.10 El.magn.09
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Binédrer Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Eingangs-Byte 3

Magnetspule El.Lmagn.24 Elmagn.23 Elmagn.22 El.magn.21 Elmagn.20 El.magn.19 Elmagn.18 El.magn.17
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Binédrer Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1
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7.3.2 Open Load Diagnose

"o«

* Open Load Fehlercodes werden in den “Eingangs-Byte 4”,
Byte 6" angezeigt.

Eingangs-Byte 5" und “Eingangs-

= Fehlercodes werden in hexadezimaler Form angezeigt.
= Um die Open Load Diagnose zu aktivieren, siehe Abschnitt 6.3.3.

= Haufige Fehlercodes bei Open Load sind in der Tabelle aufgefihrt:

Magnetspule Fehlercode

El.magn.01 0x01
El.magn.02 0x02 (2)
El.magn.03 0x04 (4)
Eingangs-Byte 4 El.magn.04 0x08 (8)
El.magn.05 0x10 (16)
El.magn.06 0x20 (32)
El.magn.07 0x40 (64)
El.magn.08 0x80 (128)
El.magn.09 0x01
El.magn.10 0x02 (2)
El.magn.11 0x04 (4)
Eingangs-Byte 5 El.magn.12 0x08 (8)
El.magn.13 0x10 (16)
El.magn.14 0x20 (32)
El.magn.15 0x40 (64)
El.magn.16 0x80 (128)
El.magn.17 0x01
El.magn.18 0x02 (2)
El.magn.19 0x04 (4)
Eingangs-Byte 6 =l 0x08 (8)
El.magn.21 0x10 (16)
El.magn.22 0x20 (32)
El.magn.23 0x40 (64)
El.magn.24 0x80 (128)
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= Die Zuordnung von Binarwert und Magnetnummer ist in der folgenden Tabelle dargestellt.
0 ist kein Fehler, 1 ist ein gefundener Fehler.

Eingangs-Byte 4

Magnetspule El.Lmagn.08 Elmagn.07 Elmagn.06 El.magn.05 El.magn.04 El.magn.03 Elmagn.02 El.magn.01
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Bindrer Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Eingangs-Byte 5

Magnetspule Eimagn.16 ElLmagn.15 Elmagn.14 Elmagn.13 Elmagn.12 Elmagn.11 Elmagn.10 El.magn.09
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Binarer Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Eingangs-Byte 6

Magnetspule El.Lmagn.24 Elmagn.23 Elmagn.22 Elmagn.21 Elmagn.20 El.magn.19 Elmagn.18 El.magn.17
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Bindrer Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1
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7.3.3 Zyklusuberlauf Diagnose

» Zykluslberlauf Diagnose Fehler werden in “Eingangs-Byte 77,

"o«

Byte 9" angezeigt.

= Fehlercodes werden in hexadezimaler Form angezeigt.

) NORGREN.

Eingangs-Byte 8" and “Eingangs-

= Damit diese Diagnosefunktion wirksam wird, ist es notwendig, eine gultige Zahlgrenze

ein

zustellen. (Abschnitt 6.3.2)

= Haufige Fehlercodes fir Zykluslberschreitungen sind in der Tabelle aufgefihrt:

Magnetspule Fehlercode

IMI

El.magn.01 0x01
El.magn.02 0x02 (2)
El.magn.03 0x04 (4)
Eingangs-Byte 7 El.magn.04 0x08 (8)
El.magn.05 0x10 (16)
El.magn.06 0x20 (32)
El.magn.07 0x40 (64)
El.magn.08 0x80 (128)
El.magn.09 0x01
El.magn.10 0x02 (2)
El.magn.11 0x04 (4)
Eingangs-Byte 8 =i 0x08 (8)
El.magn.13 0x10 (16)
El.magn.14 0x20 (32)
El.magn.15 0x40 (64)
El.magn.16 0x80 (128)
El.magn.17 0x01
El.magn.18 0x02 (2)
El.magn.19 0x04 (4)
Eingangs-Byte 9 El.magn.20 0x08 (8)
El.magn.21 0x10 (16)
El.magn.22 0x20 (32)
El.magn.23 0x40 (64)
El.magn.24 0x80 (128)
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= Die Zuordnung von Binarwert und Magnetnummer ist in der folgenden Tabelle dargestellt.
0 ist kein Fehler, 1 ist ein gefundener Fehler.

Eingangs-Byte 7

Magnetspule El.Lmagn.08 Elmagn.07 Elmagn.06 El.magn.05 Elmagn.04 El.magn.03 Elmagn.02 El.magn.01
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Binédrer Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Eingangs-Byte 8

Magnetspule Eimagn.16 ElLmagn.15 Elmagn.14 Elmagn.13 Elmagn.12 Elmagn.11 Elmagn.10 El.magn.09
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Binédrer Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Eingangs-Byte 9

Magnetspule El.Lmagn.24 Elmagn.23 Elmagn.22 El.magn.21 Elmagn.20 El.magn.19 Elmagn.18 El.magn.17
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Binédrer Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1
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8 DIAGNOSE & AUSGANGE MAPPING OBJEKT
= Die Programmiersprache entspricht der IEC 61131-3:2013.

Gesamt- Eingangs-Byte 0
status
Diagnose Fehlertyp ocC e COR UV-VB OV-VB UV-VA OV-VA
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Eingangs-Byte 1

Magnetspule El.magn.08 El.magn.07 El.magn.06 El.magn.05 El.magn.04 El.magn.03 El.magn.02 El.magn.01
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Eingangs-Byte 2

Diagnose
((r 27 [[TES) Magnetspule E|.magn.16 El.magn.15 El.magn.14 El.magn.13 El.magn.12 El.magn.11 El.magn.10 El.magn.09
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Eingangs-Byte 3

Magnetspule g|.magn.24 El.magn.23 El.magn.22 El.magn.21 El.magn.20 El.magn.19 El.magn.18 El.magn.17
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Eingangs-Byte 4

Magnetspule El.magn.08 El.magn.07 El.magn.06 El.magn.05 El.magn.04 El.magn.03 El.magn.02 El.magn.01
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Diagnose Eingangs-Byte 5
Unter-

brechung

Magnetspule g|.magn.16 El.magn.15 El.magn.14 El.magn.13 El.magn.12 El.magn.11 El.magn.10 El.magn.09
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Eingangs-Byte 6

Magnetspule g|.magn.24 El.magn.23 El.magn.22 El.magn.21 El.magn.20 El.magn.19 El.magn.18 El.magn.17
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Eingangs-Byte 7

Magnetspule El.magn.08 El.magn.07 El.magn.06 El.magn.05 El.magn.04 El.magn.03 El.magn.02 El.magn.01
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Zyklusiiber- Eingangs-Byte 8

lauf-
Magnetspule g|.magn.16 El.magn.15 El.magn.14 El.magn.13 El.magn.12 El.magn.11 El.magn.10 El.magn.09

Diagnose Bit Bit 7 Bit6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Eingangs-Byte 9

Magnetspule g|.magn.24 El.magn.23 El.magn.22 El.magn.21 El.magn.20 El.magn.19 El.magn.18 El.magn.17
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Konstruktionsanderungen vorbehalten (A1743-OPM-MX / Rev.004)
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Betriebs- und Wartungsanleitung 1[!’@ N 0 R G R E N®

VR10 / VR15 mit EtherCAT-Schnittstelle VA

Ausgangs-Byte 0

Magnet-
Spgule El.Lmagn.08 Elmagn.07 Elmagn.06 Elmagn.05 Elmagn.04 Elmagn.03 El.magn.02 El.magn.01
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Ausgangs-Byte 1

Magnet-
Spgule El.Lmagn.16  Elmagn.15 Elmagn.14 Elmagn.13 Elmagn.12 El.magn.11 El.magn.10  El.magn.09
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Ausgangs-Byte 2

Magnet-
Spgule El.Lmagn.24 Elmagn.23 Elmagn.22 El.magn.21 El.Lmagn.20 Elmagn.19 Elmagn.18 Elmagn.17
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Konstruktionsanderungen vorbehalten (A1743-OPM-MX / Rev.004)
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@. NORGREN_\ Symbol LED Zustand Beschreibung

Y

'y
Betriebs- und Wartungsanleitung A!’ N O R G R E N
VR10 / VR15 mit EtherCAT-Schnittstelle LY © ®

RUN ( )
va () (e
ya1( ; ( Juya2

1YL JETE

—

IMI

RUN

L/A1

L/A 2

VA

(Ventil-
Spannungsversorgung)

VB

(Elektronik-
Spannungsversorgung)

LED STATUS-BESCHREIBUNG

aus

grun blinkend
grun blinkend mit langerer Pause
grin

aus

grin

grun blinkend
aus

grin

grun blinkend
grin

rot blinkend
rot

grin
rot blinkend
rot

Ventilinsel im INIT Status
Ventilinsel im PREOP Status
Ventilinsel im SAFEOP Status
Ventilinsel im OP Status

Link Verbindung nicht vorhanden
Link Verbindung vorhanden

Link Kommunikation aktiv

Link Verbindung nicht vorhanden
Link Verbindung vorhanden

Link Kommunikation aktiv
Spannung OK

Unterspannung

Uberspannung

Spannung OK
Unterspannung

Uberspannung

Konstruktionsanderungen vorbehalten (A1743-OPM-MX / Rev.004)
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Betriebs- und Wartungsanleitung 1%;!’@ N 0 R G R E N®

VR10 / VR15 mit EtherCAT-Schnittstelle ‘A

10 TECHNISCHE DATEN EtherCAT SCHNITTSTELLE

Anzahl der Ports 2 -

Ubertragungsgeschwindigkeit 100Mbit/s -

Duplex Modus Full Duplex —
EtherCAT Modus Direktmodus (keine MAC-Adresse) -
DC Modus unterstutzt Distributed Clock
Konformitatstest Protokoll 1.2.8 —

. Manuelle Einstellung ist nicht
A s erforderlich, automatisch eingestellt -

ESI-Sprache EN -
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Betriebs- und Wartungsanleitung A!’ N O R G R E N
VR10 / VR15 mit EtherCAT-Schnittstelle LY © ®

11 KUNDENSERVICE

Norgren verfugt Uber vier globale Technikzentren, Uber ein Vertriebs- und Servicenetzwerk in 50
Landern sowie Uber Produktionsstatten in den USA, Deutschland, China, GroRbritannien, der
Schweiz, der Tschechischen Republik, Mexiko und Brasilien.

Far Informationen zu allen Norgren-Unternehmen besuchen Sie www.norgren.com
Unterstutzt durch ein weltweites Handlernetz.

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung.

Eine Aussage Uber eine bestimmte Beschaffenheit oder eine Eignung fir einen bestimmten
Einsatzzweck kann aus unseren Angaben nicht abgeleitet werden. Die Angaben entbinden den
Verwender nicht von eigenen Beurteilungen und Prifungen. Bitte beachten Sie, dass unsere
Produkte einem naturlichen Verschleif3- und Alterungsprozess unterliegen.

© Dieses Dokument sowie die Daten, Spezifikationen und andere Informationen, sind
ausschlieBBlich Eigentum der Norgren GmbH. Ohne Genehmigung der Norgren GmbH darf es nicht
vervielfaltigt oder an Dritte weitergegeben werden.

Anderungen vorbehalten.

DE
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Wir sind eine
Unternehmensgruppe

von Norgren und verfugen
Uber ein Vertriebs- und
Servicenetzwerk in 50 Landern
sowie Produktionsstatten in
Brasilien, China, Deutschland,
GrofB3britannien, Indien,

Mexiko, Schweiz, Tschechische
Republik und USA.

Weitere Norgren-Unternehmen
unter

www.horgren.com

Unterstitzung durch
Héandler weltweit

Y\
(63). NORGREN,

Norgren, Buschjost, FAS, Herion,
Kloehn, Maxseal und Thompson Valves
sind eingetragene Warenzeichen der
Norgren-Unternehmen.

Anderungen vorbehalten

OM_VR_A1743-OPM-EC de/04/21

IMI

FUr weitere Informationen scannen Sie
bitte diesen QR-Code oder besuchen Sie
www.norgren.com

Incorporating

@ BuscHJosT

MAXSEAL,

(© THOMPSON VALVES”





