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Anderungsverlauf:

]
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Der Anderungsverlauf spiegelt alle Anderungen der Betriebs- und Wartungsanleitung wider, die

nach der ersten Verdéffentlichung vorgenommen wurden.
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Neuanlage

Kleine Anderungen an Bildern und
Texten

Geanderte MS LED Beschreibung
Kleine Anderungen an Texten
Geringfiigige Anderungen im Text

Uberstromschutz

27.11.2020
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09.03.2021

24.03.2021

01.04.2021
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GG
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GG

Diese Betriebs- und Wartungsanleitung erhebt keinen Anspruch auf Vollstandigkeit, da sie nicht
alle Varianten der Ventilinseln VR10/VR15 abdeckt.

Erweiterungen/Anderungen sind vorbehalten.
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2 ZU DIESER DOKUMENTATION

Diese Dokumentation enthalt Informationen, um die VR10 / VR15 Ventilinseln mit EtherNet/IP
Schnittstelle in Betrieb zu nehmen, zu bedienen und Stérungen zu beheben.

Hinweis:

Zusatzlich zu den spezifischen Informationen fur die EtherNet/IPVariante sind alle Datenblatter und das VR10 / VR15
PROTOKOL / MULTIPOLE SERIES IP65 VERSION Betriebs- und Wartungsanleitung anwendbar und behalten ihre
Gultigkeit.

Siehe auch die Datenblatter unter folgendem Weblink:

= https://www.norgren.com

Beachten Sie auch die Installationsanleitung der Ventilinsel im folgenden Dokument:

= "VR10/VR15 PROTOKOLL / MULTIPOLE SERIE 1P65 VERSION Betriebs- und
Wartungsanleitung"

e Diese Anleitung finden Sie unter https://www.norgren.com/de/de/technischer-
service/betriebs-und-wartungsanleitungen/ventile

Grundlegende Informationen zu EtherNet/IP finden Sie in den folgenden Dokumenten:

* “Technology Overview Series: EtherNet/IP”
e https://www.odva.org/wp-content/uploads/2020/05/PUB00138R6-Tech-Series-
EtherNetlIP.pdf

Netzwerkinfrastruktur fir EtherNet/IP finden Sie in den folgenden Dokumenten:

= "EtherNet/IP Network Infrastructure Guide”

e https://www.odva.org/wp-
content/uploads/2020/05/PUB00035R0 Infrastructure Guide.pdf

Weitere Informationen zu EtherNet/IP finden Sie auf den folgenden Websites:

= https://www.odva.org/
= https://www.odva.org/technology-standards/document-library/

Anderungen vorbehalten
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3  WICHTIGE HINWEISE

3.1 ERDUNG UND POTENZIALAUSGLEICH

Zum Schutz vor elektromagnetischen Stérungen in EtherNet/IP-Netzwerken sind eine
ordnungsgemale Erdung und ein Potenzialausgleich sehr wichtig. Um mdgliche Auswirkungen zu
reduzieren, sollte die Erdung des EtherNet/IP-Kabelschirms an beiden Enden jedes Kabels (d. h.
an jedem Gerat) erfolgen. Der Potenzialausgleich stellt sicher, dass das Erdpotenzial im gesamten
EtherNet/IP-Netzwerk identisch ist, und ist unerlasslich, um Potenzialausgleichsstrome zu
vermeiden, die andernfalls durch den EtherNet/IP-Kabelschirm flieRen kdnnten. Weitere
Einzelheiten entnehmen Sie bitte der “Network Infrastructure for EtherNet/IP” provided by the
EtherNet/IP user organization ODVA (https://www.odva.org/).

Fir eine ordnungsgemale Erdung verwenden Sie bitte die Erdungsschraube (M4) auf der
Oberseite der Ventilinsel, siehe hierzu Punkt 6 in Kapitel 4.

Anderungen vorbehalten
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4 ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

1- EtherNet/IP Port 1
(M12x1 / Buchse / 4-polig / D-kodiert)

2- Ethernet/IP Port 2
(M12x1 / Buchse / 4-polig / D-kodiert)

3- PWR/ Spannungsversorgungsanschluss
(M12x1 / Stecker / 5-polig / A-kodiert)

4- Status LEDs

5- IP-Adress-Schalter

6- Erdungsschraube (M4)

7- Ventilstatus LEDs

Anderungen vorbehalten
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4.1 EtherNet/IP PORT 1/PORT 2

M12 / 4-polig / Buchse / D-kodiert

1 Transmission Data + (TD+)
2 Receive Data + (RD+)
3 Transmission Data - (TD -)
4 Receive Data - (RD -)

4.2 SPANNUNGSVERSORGUNGSANSCHLUSS

= Pinbelegung Spannungsversorgungsanschluss

M12 / 5-polig / Stecker / A-kodiert

O

1 L1 (VB+) 24V Elektronik-
Spannungsversorgung

5 N2 (VA-) OV Ventil-
Spannungsversorgung

3 N1 (VB-) OV Elektronik-
Spannungsversorgung

4 L2 (VA+) 24V Ventil-
Spannungsversorgung

5 FE (Funktionserde)

= Anschlussbelegung des Spannungsversorgungsanschlusses

8 +[ gl

> _

5 -L 3 8

3 4[ g

< -1 (=12 5>—l
N N\l >

Anderungen vorbehalten
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Hinweis:
= Vergewissern Sie sich vor dem Einschalten, dass die Elektronik-Spannungsversorgung, die
Ventil-Spannungsversorgung sowie deren Polaritat an den richtigen Pins angeschlossen
sind.
= Wahlen Sie geeignete Kabel fur die Anschluss-Module aus.
= Verbinden Sie die Erdungsschraube mit der Masse.

4.3 ELEKTRISCHE DATEN

Spannungsbereich Ventile (VA) 24VDC +/-10%/-5% PELV

Spannungsbereich Elektronik (VB) 24VDC +/-10% PELV
VA: n x 40 mA

Stromverbrauch max. n = Anzahl der Magnetspulen
VB:< 100mA

Spannungen voneinander galvanisch isoliert Ja =

Verpolschutz Ja -

Uberstromschutzorgan VB, VA reversibel PPTC

Schaltart PNP —

Anderungen vorbehalten
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5  VENTILSCHEIBENZUORDNUNG

51 ZUORDNUNGSREGELN FUR KONFIGURATIONEN < 12
VENTILSCHEIBEN

= Wenn lhre Konfiguration < 12 Ventilscheiben hat, werden immer zwei Magnetspulen pro
Ventilscheibe reserviert (doppeltverdrahtete Grundplatten). *
Detaillierte Zuodnung siehe unten:

A A I

Magnetspule A El.magn.0 El.magn.0 El.magn.0 El.magn.0 El.magn.0 EI.magn.1 EI.magn.1 EI.magn.1 EI.magn.1 El.magn.1 El.magn.2 El.magn.2
1 3 5 7 9 9 1 3

Ausgang Ausgang Ausgang Ausgang Ausgang Ausgang  Ausgang
10

(Steuerseite 14)
Ausgang 0 Ausgang 2 Ausgang4 Ausgang 6 Ausgang 8 1 14 16 18 20

El.magn.0 El.magn.0 El.magn.0 El.magn.0 El.magn.1 El.magn.1 El.magn.1 El.magn.1 Elmagn.1 El.magn.2 El.magn.2 El.magn.2
Magnetspule B 2 4 6 8 0 2 4 6 8 0 2 4

(Steuerseite 12)

Ausgang 1 Ausgang 3 Ausgang5 Ausgang7 Ausgang 9 Ausgang Aus1gaang Aus1gsang Aus1g7ang Aus%ang Auszg1ang Ausgang

Hinweis: * Bei 5/2-Wegeventilen (El.magn./Feder) ist nur Magnetspule A (Steuerseite 14)
angeschlossen, die Magnetspule B (Steuerseite 12) ist unbenutzt. Als Ventilscheibe 1 ist die
Ventilscheibe anzusehen, die direkt nach dem Anschluss-Modul konfiguriert ist (Ventilscheibe
#1).

Anderungen vorbehalten
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5.2 ZUORDNUNGSREGELN FUR 13 BIS 24 VENTILSCHEIBEN

= Hat lhre konfigurierte Ventilinsel 13 bis 24 Ventilscheiben, gelten folgende Regeln, da
jeweils eine Magnetspule pro Ventilscheibe mit einem Elektromagneten (bei 5/2-
Wegeventilen (El.magn./Feder) reserviert ist:

¢ Alle Magnetspulen sind nach den folgenden Zuordnungssregeln anzuordnen, beginnend
mit der ersten Ventilscheibe. Als erste Ventilscheibe ist die Ventilscheibe anzusehen, die

direkt nach dem Anschluss-Modul konfiguriert ist (Ventilscheibe #1).

o Wenn die 1. Ventilscheibe zwei Magnetspulen hat, ordnen Sie Magnetspule A dem
El.magn.01, Magnetspule B dem El.magn.02 zu. Hat die 2. Ventilscheibe ebenfalls
zwei Magnetspulen, ordnen Sie danach Magnetspule A dem El.magn.03, Magnetspule
B dem El.magn.04 zu, usw.

o Wenn die 1. Ventilscheibe eine Magnetspule hat, ordnen Sie Magnetspule A dem
El.magn.01 zu. Hat die 2. Ventilscheibe nun zwei Magnetspulen, ordnen Sie
Magnetspule A dem El.magn.02, Magnetspule B dem El.magn.03 zu, usw.

o Achtung: Wenn eine Ventilscheibe als Blindplatte konfiguriert ist, sind immer zwei
Magnetspulen reserviert bzw. als Ventilscheibe mit zwei Magnetspulen anzusehen.

o Die ubrigen Stationen sollten sich ebenfalls an die oben genannten Regeln halten.

e Eine Ventilinsel mit 16 Ventilscheiben und 24 Magnetspulen ist unten dargestellt:

El.magn./El.magn
El.magn./El.magn
El.magn./Feder
El.magn./Feder
El.magn./El.magn.
El.magn./El.magn.
El.magn./Feder
El.magn./El.magn.
El.magn./Feder
El.magn./El.magn.
El.magn./Feder
El.magn./El.magn.
El.magn./Feder
El.magn./Feder
El.magn./El.magn.
El.magn./Feder

El.magn.0 Elmagn.0 ElLmagn.0 Elmagn.0 Elmagn.0 Elmagn.0 Elmagn.1 Elmagn.1 Elmagn.1 Elmagn.1 Elmagn.1 Elmagn.1 Elmagn.2 Elmagn.2 Elmagn.2 El.magn.2
3 5 6 7 9 1 2 4 5 7 8 0 1 2 4

Magnetspule A
(Steuerselte 14) Ausgang 0 Ausgang2 Ausgang4 Ausgang5 Ausgang6 Ausgang8 Ausgang 10 Ausgang 11 Ausgang 13 Ausgang 14 Ausgang 16 Ausgang 17 Ausgang 19 Ausgang 20 Ausgang 21 Ausgang 23

El.magn.0 El.magn.0 El.magn.0 El.magn.1 El.magn.1 El.magn.1 El.magn.1 El.magn.2
4 8 0 3 6 9 3

Magnetspule B
(Steuerseite 12)

Ausgang 1 Ausgang 3 Ausgang 7 Ausgang 9 Ausgang 12 Ausgang 15 Ausgang 18 Ausgang 22
Hinweis:
* Bei Ventilstationen mit Einzelmagneten ist nur Magnetspule A (Steuerseite 14) angeschlossen, die Magnetspule B (Steuerseite

12) ist unbenutzt.
Als Ventilscheibe 1 ist die Ventilscheibe anzusehen, die direkt nach dem Anschluss-Modul konfiguriert ist (Ventilscheibe 1).

Anderungen vorbehalten
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6 INBETRIEBNAHME

Hinweis:

1. Die Installation ist stark von der Konfigurations-Software abhangig. Bitte beachten Sie das Handbuch des
Herstellers der Konfigurationssoftware.

2. Alle Beispiele in diesem Dokument wurden mit den folgenden Tools erstellt,
Hardware: Allen-Bradley SPS-CPU 1756-L61, Ethernet/IP-Modul 1756-ENBT.

Software (Rockwell Automation): BootP-DHCP, RS-Linx Classic, RS Logix 5000.

6.1 INSTALLATION DER GERATEBESCHREIBUNGSDATEI

Far die Konfiguration der Ventilinsel wird eine Geratebeschreibungsdatei benétigt. Die ESD-Datei
wird von NORGREN zur Verfligung gestellt und kann unter folgendem Weblink heruntergeladen
werden:

= https://www.norgren.com/de/de/technischer-service/software

Die EDS-Datei (Electronic Data Sheet) kann fur alle Varianten VR10 / VR15 verwendet werden:
= “‘NORGREN-VR1X-EP-Vxx-JJJUMMDD.eds”

Hinweis: "JJJUMMDD" (JJJJ-Jahr, MM-Monat, TT-Tag) ist das Datum der Veroffentlichung, "Vxx" ist die Dateiversion.

Die EDS-Datei kann innerhalb des Engineering-Tools der EtherNet/IP-Steuerung installiert werden,
indem Sie den Schritten in RS Logix 5000. folgen:

Anderungen vorbehalten
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= Klicken Sie auf das Menu "Tools". Rockwell Automation's EDS Wizard X
Mm task do you want to complete? (“

= Wahlen Sie "EDS Hardware
i " Kl i B © i et oot o s
Installation Tool". Klicken Sie dann EmT s
im Fenster des EDS-Assistenten von £ vatkiars it
. This option will remove a device that has been registered by an EDS file from
Rockwell Automation auf "Next". ® -

our database

" Create an EDSfie.
E This option creates a new EDS file that alows our software to recognize your
device.

= Wabhlen Sie "Register an EDS
file(s)". Klicken Sie auf "Next". (Tag g

1-2)
Back Next > Cancel
u KI|Cken S|e |m naChSten Fenster Rockwell Automation’s EDS Wizard X

auf " Reg ister a Slngle file". (Tag m;:r:.: Data Sheet filefs) will be added to your system for use in Rockwel Automation applications (“
3)

% Register a single file

" Register a directory of EDS files i

Named

IC Users\jy\Desktop\Ethemet|P Test 20200520\NORGREN-VR1X-EP-\ Browse. E

= "Durchsuchen" Sie den
Quellpfad, in dem die EDS-Datei
gespeichert ist, und klicken Sie
dann auf "Next". (Tag 4-5) O

To perform an installation test on the file(s), click Next

(]

< Back I Next > Cancel

Anderungen vorbehalten
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= Klicken Sie im Fenster "EDS File | rocel auomation's eos wizara x
InSta”atlon TeSt ReSUIt" an E)ST:te:::;:‘e::Eg;i:i:fmnme EDS file. This test does not guarantee EDS file validity. f“

"Next". (Tag 6)

| c:\users\ly\desktop'\ethemetip test 20200520\norgren-vr1x-ep-v1.4-20200828 eds

View file

< Back Next > Cancel

Anderungen vorbehalten
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= Klicken Sie auf "Next", indem Sie das
Standardsymbol der Norgren-
Ventilinsel Ubernehmen. (Tag 7)

= Klicken Sie im Fenster mit der
Aufgabenubersicht auf "Next". (Tag 8)

]

") NORGREN

VR10 / VR15 mit EtherNet/IP Schnittstelle ‘VAJ

Rockwell Automation’s EDS Wizard

Change

Product Types

Graphic
You can change the graphic image that is associated with a device.

i | {15} (5] vt st Toe

—
& VRIXEP

Rockwell Automation’s EDS Wizard

Final Task Summary
This is a review of the task you want to complete.

B You woud ke to regster the folowing device

VRIX-EP

<Back [ Nea> |  Cancel

Anderungen vorbehalten
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. . R Rockwell Automation’s EDS Wizard X
= Klicken Sie auf "Finish". (Tag 9)

~ Youhave successfuly completed the EDS Wizard

= Nun ist die EDS-Datei in das
Engineering-Tool eingefugt.

Anderungen vorbehalten
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6.2 HARDWARE-KONFIGURATION

Hinweis: Bitte erstellen Sie ein neues Projekt oder 6ffnen Sie ein bestehendes Projekt, bevor Sie eine Hardware
konfigurieren.

Vergewissern Sie sich, dass das EtherNet/IP-Modul korrekt konfiguriert wurde, bevor Sie im
Fenster "Controller Organizer" in RS Logix 5000 wie unten dargestellt eine Ventilinsel hinzufligen.

EJ *_—j /0 Cenfiguration
(-8 1756 Backplane, 1756-A7

.0 [0]1756-L61 Demo
=8 B (1] 1756-ENBT/A ENBT «
...z Ethernet

6.2.1 Ventilinsel hinzufiigen und konfigurieren

= Suchen Sie das EtherNet/IP-Modul im &-£3 10 Configuration
Controller Organizer. (Tag 1) - 1736 Baciplene, 1756-A)
-4 [011756-L61 Demo
=8 [111756-ENBT/A enbt] 1
-
= Klicken Sie mit der rechten Maustaste J NewModule.. 3
auf "Ethernet"_ (Tag 2) Discover Modules...
2 Paste Ctrl+V
Print >

= Wahlen Sie "New Module". (Tag 3)

Anderungen vorbehalten
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= Filtern Sie im Fenster "Select Module | ===

Type" nach dem Schliisselwort Frstes Mol Dsconsy [ feritr
"Norgren", wenn zu viele Modultypen wen [4]
im "Katalog" vorhanden sind. (Tag 4) e

Ethernet Valve Island VR series

Norgren Manufacturin. .

= Wabhlen Sie den richtigen Modultyp
aus (Tag 5).

= Klicken Sie auf "Create". (Tag 6)

<] il ] v

1 of 462 Module Types Found m
[]Close on Create [ln:r_m.g] [ Close | [ Help |
= Wahlen Sie im Fenster "New Module" 5 e oo ]
die Registerkarte "General" und geben General" | Connection | Modue Info | Inernet Protocol | Port Configuiation | Network|
H H Type: Ethemet Valve Island VR series VR1X-EP
Sie Name und IP-Adresse ein. (Tag 7-8) || = =~ = e
Parent: ENBT
Name: VRIX_1 7 Ethemet Address
Desition: ©) Private Network: 192.168.1. S
@‘lPMd’essv 192 . 168 1.1
(© Host Name:
Module Definition
Revision: 1.001
Blectronic Keying:  Compatible Module
Connections: Exclusive Owner
Status: Creating [ ok ][ cancel | [ Hep

Anderungen vorbehalten
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= Wahlen Sie die Registerkarte B New Mool
"Connection". (Tag 9) [ General| Connection [ Modue Info | Inernet Prtacel | Por C [INetwork]
9
Name Requested Packet Interval (RP)) c""u"vfrm" -
(ms) EtherNetIP
= Stellen Sie "Requested Packet Interval . B ——— .
(RPI)" groRer oder gleich 10 ms ein. Die
RPI-Zeiten haben einen direkten
Einfluss auf die Buslast. (Tag 10)
= Klicken Sie auf "OK". (Tag 11) - "
Hinweis: Generell gilt, je niedriger die Zykluszeit
desto hoher die Buslast. IEI
Status: Creating [ ok ][ cancel | [ Hen

= Nun wird die Ventilinsel in den Baum =-£3 VO Configuration

"Controller Organizer" aufgenommen. ‘:‘-3;5?0?;"5‘:1’;? [1)7;‘::\7

- B [111756-ENBT/A ENBT
‘f\“a?a Ethernet
. /) 1756-ENBT/A ENBT

"."% Ethernet Valve Island VR series VR1X_1 @

Anderungen vorbehalten
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6.2.2 IP-Adresse der Ventilinsel zuweisen

Es gibt mehrere Moglichkeiten, der Ventilinsel VR10/VR15 eine IP-Adresse zuzuweisen, dafur
muss das Fenster entfernt werden, um die Dreh- und DIP-Schalter mit einem 2-mm-
Schlitzschraubendreher im ausgeschalteten Zustand einzustellen.

Die Detailfunktionen der Schalter sind wie folgt dargestellt:

ON

\

EtherNet/!P

Conformance Tested

I X 100 X 10 X1 SET’TJNGS
3 A )

- \

@ NORGREN

7

0 0 0: IP-Adresse von der Fernbedienung eingestellt
2 5 5: IP-Adresse durch DHCP eingestellt IP-Adressbereich: 192.168.1.001 bis 192.168.1.254

001-254: Durch Drehschalter eingestellte IP-Adresse. Schalter 1 ist "OFF™

IPAdresswahltafeln: Einstellungen - Wéhlen Sie einen zuséatzlichen
IP-Adressbereich.

Schalter 1 ist "ON":

IP-Adressbereich: 192.168.0.001 bis 192.168.0.254
Adresse von 192.168.*. 001 bis 192.168.*. 254
. Hinweis:

*" wird durch "Schalter 1" eingestellt 001-254 wird durch Drehschalter eingestellt.

Der Schalter 1 ist im Fernsteuerungs- und DHCP-
Modus nicht wirksam.

Hinweis: VR10/15 unterstitzt statische und DHCP IP-Zuweisungsmethoden, fir Benutzer anderer
IP-Zuweisungsmethoden (wie BOOTP) siehe 6.2.2.1 mit BOOTP_DHCP-Server oder DHCP-
Server, der typischerweise vom SPS-OEM zur Verfligung gestellt wird (z. B. BOOTP_DHCP-Tool
innerhalb des Softwarepakets RS Logix 5000 von Rockwell Automation), um die IP-Adresse
zuzuweisen.

Anderungen vorbehalten
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6.2.2.1 Einstellen der IP-Adresse per Fernsteuerung

]

(5. NORGREN

Im Fernsteuerungsmodus kann die IP-Adresse Uber einen DHCP-Server oder tber TCP/IP

Interface Object eingestellt werden.

= |P-Adresse vom DHCP-Server vergeben

VR10/VR15 ist im Fernsteuerungsmodus standardmafig als DHCP-Client eingestellt.
Die IP-Adresse muss Uber einen DHCP-Server oder ein dhnliches Tool zugewiesen werden.
Die IP-Adresse muss nach jedem Neustart des Gerats wieder gesetzt werden.

Im folgenden Beispiel wird die IP Adressvergabe mit dem BOOTP_DHCP Tool von Rockwell

Automation beschrieben.

Stellen Sie im BOOTP_DHCP-Tool sicher, dass der Netzwerkadapter, der sich im Netzwerk

befindet, ausgewahlt ist.

Fihren Sie dann die folgenden Schritte aus:

¢ Klicken Sie im Fenster
"Commissioning Tool" auf Add
Relation.(Tag 1)

e Geben Sie die Client-Adresse
(MAC), die IP-Adresse und den
Hostnamen in das Fenster "New
Entry" ein und klicken Sie auf OK.
(Tag 2-3)

e Die Beziehung wird nun hinzugefigt.

BootP DHCP EtherNet/IP Commissioning Tool (== x ]
File Tools Help
Add Relation 1 Discavery History Clear History
Ethernet Address (| New Entry - — O @]@tname

Ethernet Address

Errors and wamings

Server IP Address: [192.168.1.254
Client Address (MAC): |70-83-D5-46-80-1E
Client IP Address: | 192 . 168 . 1 1

Hostname: [VRTX_1|

Description: |

[ | m Cancel |

|| Unable to service DHCP request from 70:B3:D5:46:80:1E.

Relations
0 of 256

Anderungen vorbehalten
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e \Wahlen Sie die hinzugergte @Sz - R T P Test 20200520\ 1bpe [= = |
Beziehung aus.(Tag 4) i ticin
Add Relation Discovery History Clear History
. . Ethernet Address [MAC) | T (hrzmin:sec)| # | IP Add Host
¢ Klicken Sie auf "Enable 70:3;?35:45:;::;185 Dzipgp 15':;:1':':1;“ 2 192.15’;.81?11 v::;;me
BOOTP/DHCP". (Tag 5)
¢ Die Ventilinsel VR10/VR15 erscheint Delete Relation Entered Relations Enable@/DHCﬂ Disable BOOTP/DHCP
mit Zugewiesener |P-Adresse in der Ethernct Address (MAC) [ Type | IP Address Hostname | Description

70:B3:D5:46:80:1E DHCP 192.168.1.11 VRIX 1

Liste "Discovery History", wenn die
Adressvergabe erfolgreich war.
(Tag 6)

Errors and wanings Relations
Sent 192.168.1.11 to Ethemnet address 70:B3:D5:46:80:1E 1of 256

Anderungen vorbehalten
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‘{V

= Statische IP-Adressvergabe

Die statische |IP-Adresse muss einmalig eingestellt werden und ist auch nach einem
Stromausfall glltig.

Das folgende Beispiel zeigt, wie Sie eine statische IP-Adresse mit dem Rockwell
Automation-Tool BOOTP/DHCP einstellen.

% BootP DHCP EtherN imissionis =
& EtherNet/IP Commissioning Tool ===

* Kilicken Sie auf "Add Relation". (Tag 1) |= ===

* Geben Sie Client Adresse (MAC), IP- oo [
Adresse und Hostname ein. (Tag 2) Ethemet Address [ New iy U B B (s fetname

¢ Kilicken Sie auf "OK". (Tag 3) SeyverIPAddl;:s‘,W

Client Address (MAC): |70-83-D5-46-80-1E
Client IP Address: | 192 . 168 . 1
Hostname: [VR1X_1|
Ethernet Address (|||

Desciiption: | ilon
N (3 |m Concel |

Enors and warnings Relations
| Unable to service DHCP request from 70:83D5:46:80-1E. 001 256
e Wahlen Sie die hinzugergte [ Etherneytp C _ CAUsers\jy\Desktop Test 20200520\Lbpc [SE] =]
Beziehung aus. (Tag 4) By
° KIiCken Sie auf "Enable Add Relation Discovery History Clear History
" Ethernet Address (MAC)| Type | [hrimin:sec) # | IP Addi H
BOOTP/DHCP". (Tag 5) 70:B3:D5:46:80:1E DHCP 16:20:08 2  192.168.1.11 VRIX_1 E

e Die Ventilinsel VR10/VR15 erscheint

mit zugewiesener |IP-Adresse in der

Delete Relation

Entered Relations  Enable BUDTP/DHCPI Disable BOOTP/DHCP

Ethernet Address [MAC) | Type

P Add H D.

Liste "Discovery History", wenn die
Adressvergabe erfolgreich war. (Tag 6)

70:B3:D5:46:80:1E DHCP 192.168.1.11

VRIX_1

Erors and wamings Relations
| Sent192.168.1.11 to Ethernet address 70.83.05:46:80:1E 1 of 256
Anderungen vorbehalten
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e Klicken Sie mit der rechten Maustaste

auf die Beziehung. (Tag 7)

e Wahlen Sie "Disable BOOTP/DHCP".

(Tag 8)

e |Im Status "Fehler und
Warnungen" erscheint der
Befehl "[Disable DHCP]
command successful”.

IMI

\V

' [E] BootP DHCP EtherNet/IP Commissioning Tool
File

2. NORGREN,

EtherNet/IP C

Tools Help
Add Relation Discovery History Clear History
Ethernet Address (MAC) | Type | [(hr:mi ) # ‘ IP Addi H
70:B3:D5:46:80:1E DHCP 10:39:01 1. 192.168.1.11 VRI1X_1

ioner - CA\Users\jy\Desktop\EtheretlP Test 20200520\Lbpe e

File Tools

Add Relation

Help

Discovery History

Clear History

Ethernet Address [MAC) | Type \ [hr:min:sec]\ #

IP Address \ Hostname

70:B3:D5:46:80:1E DHCP 16:21:02

Delete Relation

4 192.168.1.11 VRIX_1

Entered Relations  |Enable BDOTP/DHCEI Disable BOOTP/DHCP

Ethernet Address (MAC) | Type | IP Address

70:B3:D5:46:80:1E

DHCP 192.168.1.11

Hostname | Description
VRIX 1

Errors and warning
’7 [Disable DHCP] Command successful

=]

- Relations
‘ 1 of 256 —‘

Anderungen vorbehalten
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= Die statische IP-Adresse kann auch Gber das Objekt TCP/IP Interface eingestellt werden.
Der Lese/Schreibe Zugriff auf das TCP/IP Interface Objekt erfolgt tGiber Explicit Messages.

Die Konfigurationsmethode wird mit den Bits 0-3 in Attribut 3 eingestellt. Bitte verwenden Sie
fur diese Bits den statisch zugewiesenen IP-Konfigurations-Einrichtungswert "0".

m Ausgewadhlt: Beschreibung

0 = Das Gerat soll statisch zugewiesene |P-
Legt fest, wie das  Konfigurationswerte verwenden.

0-3 Konfiguration S:er;z‘;g‘e IP- 1 = Nicht verwendet.
Methode Konfiguration 2 = Das Geréat soll seine Schnittstellenkonfigurationswerte
erhalten soll Uber DHCP beziehen.
3-15 = Reserviert fiir zuklnftige Verwendung.
4 DNS Aktivieren Bei 1 (TRUE), soll das Gerat Hostnamen durch Abfrage eines DNS-Servers
auflésen.
5-31 Reserviert Reserviert fur zukiinftige Verwendung und sollte auf Null gesetzt werden.

Attribut 3 des TCP/IP Interface Objektes: Configuration Method

Das Attribut 5 enthalt die Schnittstellen Informationen. Zwingend missen die IP Adresse und
deren Netzwerkmaske parametriert sein.

IP-Adresse Die IP-Adresse des Gerits.

Die Netzwerkmaske des Gerats. Die Netzwerkmaske wird verwendet, wenn das IP-
Netzwerk-Maske Netzwerk in Subnetze aufgeteilt wurde. Anhand der Netzwerkmaske wird festgestellt, ob
sich eine IP-Adresse in einem anderen Subnetz befindet.

Die IP-Adresse des Standard-Gateways des Gerats. Wenn sich eine Ziel-IP-Adresse in
Gateway-Adresse  einem anderen Subnetz befindet, werden Pakete an das Standard-Gateway weitergeleitet,
damit sie in das Ziel-Subnetz geleitet werden.

Die IP-Adresse des primaren Nameservers. Der Nameserver wird verwendet, um

Namensserver Hostnamen aufzulésen. Das kann zum Beispiel in einem CIP Verbindungspfad enthalten
sein.
Die IP-Adresse des sekundaren Nameservers. Der sekundare Nameserver wird verwendet,
Nameserver 2 wenn der primare Nameserver nicht verfigbar ist oder einen Hostnamen nicht auflésen
kann.

Der Standard-Domain-Name. Der Standard-Domain-Name wird verwendet, wenn Host-

Domain Name Namen aufgel6st werden, die nicht vollstandig qualifiziert sind. Wenn der Standard-Domain-
Name z. B. "odva.org" lautet und das Gerat einen Host-Namen "plc" auflésen muss,
versucht das Gerat, den Host-Namen als "plc.adva.org" aufzulésen.

Attribut 5 des TCP/IP-Interfaces: Interface Configuration

Anderungen vorbehalten
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Flr das Attribute 5 gilt die folgende Struktur

STRUCT Konfiguration der
von: Schnittstelle

UDSINT IP-Adresse
UDSINT Netzwerk-Maske
UDSINT Gateway-Adresse

S UDSINT Name Server
UDSINT Name Server 2
STRING Domain Name
UDSINT Pad

Struktur des Attributes 5: Interface Configuration

6.2.2.2 Vom Drehschalter eingestellte IP-Adresse

Wenn das Wahlfeld fir die IP-Adresse auf einen Wert zwischen 001 und 254 eingestellt ist, wird
die IP-Adresse Uber das Wahlfeld eingestellt. Auf diese Weise bleiben die erste und zweite
Position der IP-Adresse bei 192 und 168, und die letzten beiden Positionen werden gemaf den
Anweisungen zur Schaltereinstellung in Kapitel 6.2.2 eingestellt.

6.2.2.3 DHCP-Modus

Wenn das Wahlfeld flir die IP-Adresse auf die Position 255 eingestellt ist, befindet sich die IP-
Adresseinstellung im DHCP-Modus, jede statische IP-Adresse wird automatisch geléscht, und die
IP-Adresse wird vom DHCP-Server eingestellt.

Bitte folgen Sie Kapitel 6.2.2.1 "a) IP-Adresse vom DHCP-Server vergeben" eingestellt, um die IP-
Adresse einzustellen.

Anderungen vorbehalten
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6.3 DIGITALE AUSGANGE

In der EDS-Datei sind die Daten der digitalen Ausgange als "Assembly Object Instance: 150d,
Class: 0x04" definiert.

= VR10/VR15 Ventilinselkanalausgange werden in Echtzeit Gberwacht und angezeigt.

= Die Prozesscodes der Kanalausgange werden Uber "Output-Byte 0”, “Output-Byte 1" und
"Output-Byte 2" gemeldet.”.

= Die Daten der digitalen Ausgange kdnnen folgendermal3en dargestellt werden.
¢ Klicken Sie auf "Control Tags".
e Wahlen Sie "Monitor Tags".
e Erweitern Sie "VR1X_1:0" und "VR1X_1:0.Data" (VR1X_1 ist der Name des Moduls; er
wirde sich andern, wenn ein anderer Name fur das Modul verwendet wirde).

Controller Organizer X Scope: @Demo v Show: All Tags
=3 Controller Demo N zle [vai <TF Mask <Tsui DataT )
Controller Tags ame —a| alue orce Mast yB ata | ype es
(3 Controller Fault Handler i'Cwntev_Hes_et oooll flooall Dec!mal SINT[3]
(3 Power-Up Handler + Cyele_Counting {...} .-} |Decinal DINT[24]
&3 Tasks Read 0 Decimal BOOL
558 MainTask + READ_C f.-.1 {...1 MESSAGE
£33 MainProgram Reset 0 Decimal BOOL
- OB Get_Data + Reset C {-..} {...} MESSAGE
(23 Unscheduled Programs / Phases + VYR1X_1:C ool flcccl _0B49:Ethemnety...
=1-E3 Motion Groups + VR1X_1: Nocoll flooal) _0B43:Ethemnety...
= Ungrouped Axes = ¥R1X_1:.0 ool flooall _0B649:EthemnetV...
(3 Add-On Instructions = YR1X_1:0.Data Nocoll {...} |Decimal SINT[3]
£-£3 Data Types = VR1X_1:0.Data[0] 0 Decimal SINT
L User-Defined ~ VRIX_1:0.Datel0}0 0 Decimal BOOL
@ CE’ Strings X - YR1X_1:0.Data[0].1 0 Decimal BOOL
-G Add-On-Defined VR1X_1:0.Datel0).2 0 Decimal BOOL
i Cf Predefined VRIX_1:0.Datal0]3 0 Decimal BOOL
é ? “’;““'e'w'"ed  VR1%_1:0.Data[0] 4 0 Decimal BOOL
- V’g"c:nﬁ sration ~ VRIX_1:0.Datal0]5 0 Decimal BOOL
= ‘B 175 Bga:kplane, 1756-A7 VR1X_1:0.Data[0].6 0 Decimal BOOL
& [0]1756-L61 Demo VR1X_1:0.Data[0].7 0 Decimal BOOL
&8 [1]1756-ENBT/A ENBT = YR1X_1:0.Data[1] 0 Decimal SINT
-2 Ethemnet -~ VR1X_1:0.Data[1].0 0 Decimal BOOL
f) 1756-ENBT/A ENBT VR1X_1:0.Data[1].1 0 Decimal BOOL
‘% Ethernet Valve Island VR series VR1X_1 WR1X_1:0.Data[1].2 0 Decimal BOOL
- VR1X_1:0.Data[1].3 0 Decimal BOOL
- VR1X_1:0.Data[1].4 0 Decimal BOOL
VR1X_1:0.Data[1].5 0 Decimal BOOL
VR1X_1:0.Data[1].6 0 Decimal BOOL
-~ VYR1X_1:0.Data[1].7 0 Decimal BOOL
— VR1X_1:0.Data[2] 0 Decimal SINT
VR1X_1:0.Data[2].0 0 Decimal BOOL
VR1X_1:0.Data[2].1 0 Decimal BOOL
- VR1X_1:0.Data[2]. 2 0 Decimal BOOL
- VR1X_1:0.Data[2]. 3 0 Decimal BOOL
VR1X_1:0.Data[2]. 4 0 Decimal BOOL
VR1X_1:0.Data[2].5 0 Decimal BOOL
VR1X_1:0.Data[2]. 6 0 Decimal BOOL
__VR1X_1:0.Data[2].7 0 Decimal BOOL
J L " [J <> \Monitor Tags A Edit Tags / Il <[

Anderungen vorbehalten
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= Die Zuordnung der Ausgange und Magnetnummer ist in der folgenden Tabelle dargestellt.
e Das Bit "1" bedeutet, dass an diese Magnetspule ein Signal ausgegeben werden soll.
e Das Bitist "0" bedeutet keine Ausgabe.
e Die Positionierung der Ausgange zur Ventilstation folgt den in Kapitel 5 angegebenen
Mapping-Regeln.

Output-Byte 0

Magnetspule El.Lmagn.08 El.magn.07 El.magn.06 El.magn.05 ElLmagn.04 El.magn.03 Elmagn.02 El.magn.01
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Output-Byte 1

Magnetspule E|magn.16 Elmagn.15 Elmagn.14 Elmagn.13 Elmagn.12 Elmagn.i1 Elmagn.10 Elmagn.09
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Output-Byte 2

Magnetspule El.Lmagn.24 Elmagn.23 Elmagn.22 Elmagn.21 Elmagn.20 Elmagn.19 Elmagn.18 El.magn.17
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Anderungen vorbehalten
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6.4 DATEN DER DIGITALEN EINGANGE
In der EDS-Datei sind die Daten der digitalen Eingange als "Assembly Object Instance: 100d,
Class: 0x04" definiert.

Die Daten der digitalen Eingange spiegeln den Diagnosestatus wider, sie umfassen 4 Teile:

1) Gesamtstatus Diagnose

2) Kurzschlussdiagnose pro Magnetspule

3) Open Load-Diagnose pro Magnetspule (z. B. Drahtbruch in der Magnetspule)
4) Zyklusiberlaufdiagnose pro Magnetspule (Zyklen tber die Zahlgrenze hinaus)

Die Daten der digitalen Eingange kénnen wie folgt abgefragt werden.
= Klicken Sie auf "Control Tags" (Tag 1).
= Wabhlen Sie "Monitor Tags" (Tag 2).

= Erweitern Sie "VR1X_1: I"und "VR1X_1: [.Data" (VR1X_1 ist der Name des Moduls, er
wirde sich andern, wenn ein anderer Name flir das Modul verwendet wird). (Tag 3)

Anderungen vorbehalten
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{8 RsLogix 5000 - Demo [1756-L61 20.19] - [Controller Tags -

J File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help

‘ BH & (s BR o o ceéaag [E Ve @QH Select a Language... - OH H ol sl 4k v O o o ]
Offline 4 Path: [ <none> vIE| 6% 4% % | H l
No Forces
No Edits « H ool ke AF W LF A 4 5
Redundancy 53] < » ]\ Favorites {Ada-on Aarms_A_B_A_TmeriC
Controller Organizer = X[ secpe: gaemo - Show AlTags
&1 Controller Demo N i oo < — =
Controller Tags || Name = alue orce Mas ty.e ata Type esc
3 Controller Faut H  Counter_Reset [ {...} |Decimal SINT[3]
(3 Power-Up Handler + Cycle_Counting foocl) {-..} |Decimal DINT[24]
£ Tasks Read 0 Decimal BOOL.
563 MainTask + READ_C [ [N MESSAGE
3 MainProgram Fleset o Decimal BOOL
(% Get Data '+ Reset_C feccl) flcoc]) MESSAGE
(23 Unscheduled Programs / Phases WR1X_1:C foccl) fecoll _0B43:Ethemety..
€3 Motion Groups = VRIX_1 [N [N _OB43EthemeV..
(3 Ungrouped Axes ' VRTX_1:\.ConnectionF auted o Decimal BOOL
(3 Add-On Instructions = VRIX_1:.Data ™ [ {---] | Decimal SINTI0]
5 Data Types + VR1X_1:1.Datal0] 13] 0 Decimal SINT
%US_er-Defmed + VR1X_1:1.Data[1] — 0 Decimal SINT
Ci strings + VRIX_1:.Datal2] o Decimal SINT
(3 Add-On-Defined & VRIX_11Datel3] a Deciml SINT
C&P'edef'"e';’ef + VRIX_TDatald] o Decimal SINT
DT% “:':"”'e' ined + VRIX_T1Datal5] 3 Decimal SINT
rencs ) [+ VRTX_T.Datel5] o Decimal SINT
€3 1O Configuration RO Do —
-8 1756 Backplane, 1756-A7 _1:1.Datal7] 0 ecind
#a [0]1756-L61 Demo + VR1X_T:1.Datal8] 0 Decina SINT
5§ [1]1756-ENBT/A ENBT _VR1X 1:|.Data[d] 0 Decimal SINT
B Ethemet + VRIX_1:0 [ [ _0B43EthemelV...
§ 1756-ENBT/A ENBT
‘% Ethernet Valve Island VR series VR1X 1
< L P [l <> \Monitor Tags A Edit Tags / | <[
Anderungen vorbehalten
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= Die Zuordnung von Diagnosestatus und Daten der digitalen Eingange ist in der folgenden
Tabelle dargestellt:

Gesamt- Eingangs-Byte 0
status

. Fehlert X . X X
Diagnose yp ocC sc COR UV-VB OV-VB UV-VA OV-VA

Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Eingangs-Byte 1

Magnet- g magno
spule 8

Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Eingangs-Byte 2

El.magn.07 El.magn.06 El.magn.05 El.magn.04 El.magn.03 El.magn.02 El.magn.01

Diagnose

Magnet-
Kurz-schluss g El.magn.1

spule 6
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Eingangs-Byte 3

El.magn.15 El.magn.14 El.magn.13 El.magn.12 El.magn.11 El.magn.10 El.magn.09

Magnet- g magn2
spule 4

Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Eingangs-Byte 4

El.magn.23 El.magn.22 El.magn.21 El.magn.20 El.magn.19 El.magn.18 El.magn.17

Magnet- El.magn.0
spule 8

Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Eingangs-Byte 5

El.magn.07 El.magn.06 El.magn.05 El.magn.04 El.magn.03 El.magn.02 El.magn.01

Open Load

. Magnet-
Diagnose g El.magn.1

spule 6
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Eingangs-Byte 6

El.magn.15 El.magn.14 El.magn.13 El.magn.12 El.magn.11 El.magn.10 El.magn.09

Magnet- El.magn.2
spule 4

Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Eingangs-Byte 7

El.magn.23 El.magn.22 El.magn.21 El.magn.20 El.magn.19 El.magn.18 El.magn.17

Magnet- g magno
spule 8

Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Eingangs-Byte 8

El.magn.07 El.magn.06 El.magn.05 El.magn.04 El.magn.03 El.magn.02 El.magn.01

Zyklus-
tiberlauf Magnet- g magn 1
Diagnose spule 6
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Eingangs-Byte 9

El.magn.15 El.magn.14 El.magn.13 El.magn.12 El.magn.11 El.magn.10 El.magn.09

Magnet- g magn2
spule 4

Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

El.magn.23 El.magn.22 El.magn.21 El.magn.20 El.magn.19 El.magn.18 El.magn.17

Anderungen vorbehalten
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6.4.1 Gesamtstatus Diagnose

= VR10/VR15 Der Status der Ventilinselmodule wird in Echtzeit angezeigt.

= Die Gesamtstatusdiagnose umfasst:

Diagnose: Uberspannung Ventil-Versorgungsspannung
Diagnose: Unterspannung Ventil-Versorgungsspannung
Diagnose: Uberspannung Elektronik-Versorgungsspannung
Diagnose: Unterspannung Elektronik-Versorgungsspannung
Diagnose: Zyklusuberlauf (Zyklen Uber die Zahlgrenze hinaus)
Diagnose: Kurzschluss

Diagnose: Open Load (z. B. Drahtbruch des Magneten)

= Fehlercodes werden Uber "Eingangs-Byte 0" gemeldet”.

18 RsLogix 5000 - Demo [1756-L61 20.19] - [Controller Tags - Demolcontrolier)

[ File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help
BEE & tBR o o 285 ) VE & Q| sedktamnuge. - 9 ‘ H ool k=l AF 48 () U - | [Offine | v
Offline . FRUN \_@J — ] Patn: [<none> @ %% 4% % Ll NoEdts v JFor

Path:™ <none>.

No Forces I ok
No Edits 2 FBAT k i + A U} >
it S— T
bt 59 < \Fa\orles /\ Add-On £ Sately £ Aarms A _BL_A_Tmerc
EERICT ORI ~ # Xl scope: faDemo ~  Show: AllTags - Y
= "é:’::;ﬁ:"?:gs [ [ Name =20 [ Vale [ Force Mask__«| sile Data Type Description Constent_|_
@8 Controfler Faut Handler + Counter_Reset {...} {...} | Decimal SINT[3] ]
(1 Power-Up Handler + Cycle_Counting [N {...} |Decimal DINT[24] ]
265 Tasks Read o Decimal BOOL O
63 MainTask + READ_C focoll ool MESSAGE ]
#-C% MainProgram Reset 0 Decimal BOOL O
@03 Get_Data + Reset C floooll flocoll MESSAGE ]
(3 Unscheduled Programs / Phases + VRIXI:C ool ool _0B43 EthemetV. O
=-E3 Motion Groups — VRIX_Til [o-ci) foocl! _0643 Ethemet... O
(33 Ungrouped Axes VR1X_1:l.ConnectionF auited 0 Decimal BOOL
(3 Add-On Instructions = VR1X_T:l.Data [N {...} | Decimal SINT[10]
=& Data Types = VR1X_1:1.Data[0] [ Decimal SINT
C, User-Defined VR1X_1:1.Data[0)0 [ Decimal BOOL
G Strings VRIX_1.Datal0)1 [) Decimal BOOL
£ Add-On-Defined  VRIX_T:1.Datal0}2 3 Decimal BOOL
o3 Predefined " VRIX_1.Datal0)3 0 Decimal BOOL
\‘::Im Module-Defined VRIX_1:.Datal0)4 o Decimal BOOL
= Trends ! VRIX_1:1.Datal0]5 ) Decimal BOOL
-3 VO Configuration
£ €9 1756 Backplane, 1756-47 VR1X_T:LDatal0]6 0 Decimal BOOL
1 10]1756-L61 Demo " VRIX_1:LDatal0)7 [} Decimal BOOL
& # [1]1756-ENBT/A ENBT — + VAIX_ 11 Data[l] 0 Decimal SINT
S5 Ethemet + VRIX_1:.Datal2] ) Decimal SINT
# 1756-ENBT/A ENBT + VRIX_1:.Datal3] 0 Decimal SINT
‘% Ethernet Valve Island VR series VRIX_1 + VR1X_1:L.Datal4] 0 Decimal SINT
+ VR1X_T:l.Datal5] [} Decimal SINT
+ VR1X_1:.Datal] ) Decimal SINT
+ VRIX_1:.Datal7] [} Decimal SINT
+ VRIX_1:.Datal8] 0 Decimal SINT
+ VR1X_T:l.Datald] 0 Decimal SINT
+-VR1X_1:0 {.--} {.--} _0B49Ethemety... ]
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= Fehlercodes sind unten aufgefuhrt:

Fehlertyp Zugehorige LED / Kommentar

Diagnose: Uberspannung Ventil- P P s T
Versorgungsspannung VB LED., rot ’ *
Abkiirzung: OV-VA Q: s - _ xio xi o semes
Diagnose: Unterspannung Ventil- TR EherNet/iP
Versorgungsspannung ,VB* LED, rot blinkend e —
Abkiirzung: UV-VA Q2 oz = rwooowou s

Diagnose: Uberspannung Elektronik-
Versorgungsspannung

NS

Conformance Toste

Abkiirzung: OV-VB I

el EtherNet/IP
5 s

Diagnose: Unterspannung Elektronik- e EtherNet/IP
5 SRS

0 e SR VB* LED, rot blinkend ° Elel @

NS
P

Abkiirzung: UV-VB (o & T s
Diagnose: Zyklusiiberlauf s e
LED "MS", rot blinkend _
Abkiirzung: COR Qe = & xmw xw x1 s
Diagnose: Kurzschluss - I
LED "MS", rot blinkend _
Abkiirzung: SC @z = rmoxwo o s

Diagnose: Open Load £ = = EtherNet/IP ’

. ' _
X100 X10 X SETTINGS

LED "MS", rot blinkend B: = s

Sie mussen die Open Load
Diagnose aktivieren

Abkiirzung: OC

= Die Beziehungen zwischen Binarwert und Fehlertyp sind in der folgenden Tabelle
dargestellt. O ist kein Fehler, 1 ist ein gefundener Fehler.

Eingangs-Byte 0

Fehlertyp oc sC COR UV-VB OV-VB UV-VA OV-VA
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Anderungen vorbehalten
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6.4.2 Diagnose Kurzschluss

N
N
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= Kurzschlussfehler Fehlercodes werden von "Eingangs-Byte 1”7, “Eingangs-Byte 2" und
"Eingangs-Byte 3" angezeigt.

48] FOLOGIX ULV - UEMO [1/20-LOL £U.1Y] = [LONTIOIIET 13Gs - U

File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help

ARG EVE @

Select a Language. ..

- ﬂ‘ H bl ksl AF 4 () Uy 4

aelE & ‘1 Be oo~
Offline . ™ RUN

No Forces | = ok

No Edit 7 Bat

oEdls S| [ 110
Redundancy 0.0

~ &

“*

+

LRI

W Path: I(nor\e)

4 H kel = A4k
< » ]\ Favorites {_Add-On_£ Safety £ Alarms A Bit £ Timer/C

+

{ ¥ Aur ALy 14

Controller Organizer

v X

=-E3 Controller Demo
~[@ Controller Tags
-[Z3 Controller Fault Handler
[ Power-Up Handler
=-E3 Tasks
=] '@ MainTask
% MainProgram
(% Get_Data
(23 Unscheduled Programs / Phases
=-E5 Motion Groups
+..[23 Ungrouped Axes
.23 Add-On Instructions
(-5 Data Types
L User-Defined
-3 Strings
L Add-On-Defined
-Cj Predefined
- Module-Defined
-[33 Trends
=-E3 /0 Configuration
(=-E3 1756 Backplane, 1756-A7
.9 [011756-L61 Demo
=-§ [111756-ENBT/A ENBT
=35 Ethernet
) 1756-ENBT/A ENBT

“% Ethernet Valve Island VR series VRIX 1

< [}

Scope: &l Demo v  Show: Al Tags
- Name =3|& | Value € | Force Mask €| Style Data Type D¢
+ Counter_Reset fozal) {...} |Decimal SINT[3]
'+ Cycle_Counting ool {...} |Decimal DINT[24]
Read 0 Decimal BOOL
+ READ_C (...} {...} MESSAGE
Reset 0 Decimal BOOL
'+ Reset_C flooof) floocl) MESSAGE
+ VRIX_1:C f---1 {..a} _0643:Ethemety...
= VRIX_1:l fecclh foech) _0643:EthemetV...
I—VR1X_1:IAComec(imFauIed 0 Decimal BOOL
= YR1X_1:l.Data Heoold {...} |Decimal SINT[10]
+ YR1X_1:.Data[0] 0 Decimal SINT
= YR1X_1:l.Data[1] 1] Decimal SINT
-~ VR1X_1:1.Data[1].0 0 Decimal BOOL
- YR1X_1:.Data[1].1 0 Decimal BOOL
-~ VR1X_1:1.Data[1].2 1] Decimal BOOL
-~ VR1X_1:.Data[1].3 0 Decimal BOOL
-~ YR1X_1:1.Data[1].4 0 Decimal BOOL
- YR1X_1:1.Data[1].5 0 Decimal BOOL
- VR1X_1:1.Data[1].6 0 Decimal BOOL
- VR1X_1:1.Data[1].7 0 Decimal BOOL
= WR1X_1:.Data[2] 0 Decimal SINT
- YR1X_1:1.Data[2].0 0 Decimal BOOL
- VYR1X_1:.Data[2].1 0 Decimal BOOL
- VR1X_1:.Data[2].2 0 Decimal BOOL
- YR1X_1:1.Data[2].3 0 Decimal BOOL
- VR1X_1:.Data[2]. 4 0 Decimal BOOL
-~ YR1X_1:1.Data[2).5 0 Decimal BOOL
- YR1X_1:.Data[2]).6 0 Decimal BOOL
- VR1X_1:.Data[2].7 0 Decimal BOOL
= WR1X_1:.Data[3] 0 Decimal SINT
-~ VR1X_1:.Data[3].0 0 Decimal BOOL
- YR1X_1:.Data[3].1 0 Decimal BOOL
-~ YR1X_1:1.Data[3].2 0 Decimal BOOL
-~ VR1X_1:1.Data[3].3 1] Decimal BOOL
-~ VR1X_1:.Data[3].4 0 Decimal BOOL
-~ YR1X_1:1.Data[3].5 0 Decimal BOOL
- VR1X_1:1.Data[3]6 0 Decimal BOOL
- YR1X_1:.Data[3].7 0 Decimal BOOL
"+ VATX_T1.Datald] 0 Decimal SINT
+ VR1X_1:.Data[5] 0 Decimal SINT
+ VYR1X_1:.Data[6] 0 Decimal SINT
«/»\Monitor Tags A Edit Tags / )| <l
Anderungen vorbehalten
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= Die Zuordnung von Binarwert und Magnetnummer ist in der folgenden Tabelle dargestellit.
0 ist kein Fehler, 1 ist ein gefundener Fehler.

Eingangs-Byte 1

Magnet-
ssule El.Lmagn.08 Elmagn.07 Elmagn.06 El.magn.05 El.magn.04 Elmagn.03 Elmagn.02 El.magn.01
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Eingangs-Byte 2

Magnet-
Spgule El.Lmagn.16  Elmagn.15 Elmagn.14 Elmagn.13 Elmagn.12 El.magn.11 El.magn.10  El.magn.09
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Eingangs-Byte 3

Magnet-
Spgule El.Lmagn.24 Elmagn.23 Elmagn.22 El.magn.21 El.Lmagn.20 Elmagn.19 Elmagn.18 Elmagn.17
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Anderungen vorbehalten
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6.4.3 Open Load Diagnose

= Open Load Fehlercodes werden von "Eingangs-Byte 4", “ Eingangs-Byte 5" und

"Eingangs-Byte 6" angezeigt.

Hinweis: Sie missen die Open Load Diagnose aktivieren.

E’ RSLogix 5000 - Demo [1756-L61 20.19] - [Controller Tags -

File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help

l BEE & B o o~ - BB G NE ®Q H Select a Language... -9 H H ool ksl AF 4 L Uy ‘
Offline 0. I RUN -] Path: [<none> ~|E| %% 4% % ‘ E
No Forces >, ": OK @
mrﬁg « H ool B AF W 4F Aur A »
Redundancy 09| <+ ]\ Favorites {Add-on £ Safely A Alarms & BI_A_TmeriC
Controller Organizer v 3 X| Scope: @Demn «  Show: All Tags
=3 Controller Demo
] Controller Tags Name =g | Value €| Force Mask € Stylfa Data Type D¢
(23 Controller Fault Handler fissel 0 Decimal B0
3 Power-Up Handler + Reset C ool floosh MESSAGE
&3 Tasks VR1X_1:.C flooal floaal) _0B43:Ethemety...
.68 MainTask = VRIX_1: [N [ _0B43 Ethemety...
i % MainProgram }—VFHX_HI‘ aulted 0 Decimal BOOL
Q Get_Data = VR1X_1:l.Data flocal {...} |Decimal SINT[10]
-2 Unscheduled Programs / Phases + VR1X_1:.Data[0] 0 Decimal SINT
=-£3 Motion Groups I+ VR1X_1:1.Data[1] 0 Decimal SINT
(23 Ungrouped Axes + VR1X_1:.Data[2] 1 Decimal SINT
(53 Add-On Instructions + VR1X_1:.Data[3] 0 Decimal SINT
=-E3 Data Types = VR1X_1:.Data[4] 0 Decimal SINT
(g, User-Defined - VR1X_1:1.Data[4].0 0 Decimal BOOL
- Strings ~ VRIX_1:Datal4]1 0 Decimal BOOL
£ Add-On-Defined ~VRTX_11.Datald] 2 0 Decimal BOOL
i Predefined " VRIX_1Datald]3 0 Decimal BOOL
r[:jx [:T‘_:*er"‘::d“'e'oef'"ed ~ VRIX_1:1.Datal4].4 0 Decimal BOOL
©-E3 /0 Configuration _ VR1X_T:LData[4]5 0 Decimal BOOL
Q &5 1756 Backplane, 1756-A7 -~ VR1X_1:1.Data[4].6 0 Decimal BOOL
2 [0]1756-L61 Demo + \:RVH1><_‘:;I.D?;;[4].7 0 Decimal :UUTL
H — VR1X_1:l.Data| 0 Decimal IN
“ g;s]l;:::mm ENeT ~ VRIX_T:L.Data[5L0 3 Decimal BOOL
. 1756-ENBT/AENBT ~ VRIX_11.Datal5)1 3 Decimal BOOL
"% Ethemet Valve Island VR series VRIX_1 _ VR1X_T:1.Datal5).2 g Decimal BOOL
-~ VR1X_1:1.Data[5].3 0 Decimal BOOL
- VR1X_1:1.Data[5].4 0 Decimal BOOL
-~ VR1X_1:.Data[5].5 0 Decimal BOOL
-~ VR1X_1:1.Data[5].6 0 Decimal BOOL
~ VR1X_1:1.Data[5].7 0 Decimal BOOL
= VR1X_1:|.Data[6] 0 Decimal SINT
~ VR1X_1:.Data[6].0 0 Decimal BOOL
-~ WR1X_1:1.Data[6].1 0 Decimal BOOL
* VR1X_1:.Datal6].2 0 Decimal BOOL
* VR1X_1:.Datal6].3 [ Decimal BOOL
~ VR1X_1:l.Data[6].4 0 Decimal BOOL
-~ VR1X_1:1.Data[6].5 0 Decimal BOOL
-~ VR1X_1:1.Data[6].6 0 Decimal BOOL
- VR1X_1:1.Data[B].7 0 Decimal BOOL
+ VR1X_1:.Data[7] 0 Decimal SINT
I+ VR1X_1:|.Data[8] 0 Decimal SINT
I+ VR1X_1:.Data[9] 0 Decimal SINT
+ VR1X_1:0 flocalt ool _0B43:Ethemety...
l i "Il <)> \Monitor Tags A Edit Tags / ]| <[
Anderungen vorbehalten
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= Die Zuordnung von Binarwert und Magnetnummer ist in der folgenden Tabelle dargestellit.
0 ist kein Fehler, 1 ist ein gefundener Fehler.

Eingangs-Byte 4

Magnet-
Spgule El.Lmagn.08 Elmagn.07 Elmagn.06 Elmagn.05 Elmagn.04 Elmagn.03 El.magn.02 El.magn.01
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Eingangs-Byte 5

Magnet-
Spgule El.Lmagn.16  Elmagn.15 Elmagn.14 Elmagn.13 Elmagn.12 El.magn.11 El.magn.10  El.magn.09
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Eingangs-Byte 6

Magnet-
Spgule El.Lmagn.24 Elmagn.23 Elmagn.22 El.magn.21 El.Lmagn.20 Elmagn.19 Elmagn.18 Elmagn.17
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Anderungen vorbehalten
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6.4.4 Zyklusiiberlauf-Diagnose

= Zyklusuberlauf Diagnose Fehlercodes werden von "Eingangs-Byte 7”7, “Eingangs-Byte 8"
und "Eingangs-Byte 9” angezeigt.

Hinweis: Sie mlssen eine glltige Zahlgrenze einstellen, damit diese Diagnosefunktion wirksam ist.

(B8 Rtogix 5000 - Demo (1756-L61 20.19] - Controle Tags -

[ File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help

BEH & 'BR o o - BBG[E YA QQ | skl @ H e O
Offline . T RUN E‘ Path: | <none> v| ‘ % A% % H E
No Forces >, Fg:_[ q}
i 4« H &= AF L A A >
No Edits =N I L . i _
Redaine ] <+ ]\ Favorites {7Ada-On £ Sately A Aarms A BE_Z_TmeiC
Controller Organizer X Scope: @Demo v Show: All Tags
=-E3 Controller Demo
‘ Controller Tags Name =gl | Value €| Force Mask €| Style Data Type De
(3 Controller Fault Handler fiEet o Decirmal EELD
.3 Power-Up Handler '+ Reset_C oecl oecl MESSAGE
=-E3 Tasks VR1X_1:.C focal focal _0B49:Ethemety...
258 MainTask = VRIX_1:l {...} {...} _0B43:Ethemety...
5% MainProgram FVFHXJ:I.DonnecliunFaulted 0 Decimal BOOL
(3 Get_Data = VR1X_1:.Data {oeel {...} |Decimal SINT[10]
(23 Unscheduled Programs / Phases + VR1X_1:.Data[0] 0 Decimal SINT
=3 Motion Groups + VR1X_T:.Data[1] 0 Decimal SINT
-3 Ungrouped Axes + VR1X_1:1.Data[2] 0 Decimal SINT
(3 Add-On Instructions + VRIX_T:\.Datal3] 0 Decimal SINT
=-E3 Data Types ] + VR1X_1:.Data[4] 0 Decimal SINT
L, User-Defined + VR1X_1:.Data[5] 0 Decimal SINT
% Strings + VRTX_11Datale] 0 Decimal SINT
Ly Add-On-Defined B, -
X = VYR1X_1:.Data[7] 0 Decimal SINT
- Predefined " VRIX_T:LDatal7)0 0 Decimal BOOL
% Module-Defined
3 Trend ~ VR1X_1:1.Data[7]1 0 Decimal BOOL
i V'S"C:nﬁ sration ~ VRIX_11Datal7].2 0 Decimal BOOL
.69 175 Bgackplane, 1756-A7 -~ VR1X_1:1.Data[7].3 0 Decimal BOOL
81 [011756-L61 Demo ~ VR1X_1:.Data[7].4 0 Decimal BOOL
58 [1]1756-ENBT/A ENBT ~ VR1X_1:.Data[7]5 0 Decimal BOOL
G Ethemet ~ VRIX_1:LDatal7)6 0 Decimal BOOL
] 1756-ENBT/A ENBT " VRIX_T:\.Datal7].7 0 Decimal BOOL
"% Ethemet Valve Island VR series VRIX_1 = VR1X_1:|.Data[8] 0 Decimal SINT
~ WR1X_1:1.Data[8].0 0 Decimal BOOL
-~ VR1X_1:1.Data[8].1 0 Decimal BOOL
-~ VR1X_1:.Data[8].2 0 Decimal BOOL
-~ VR1X_1:1.Data[8].3 0 Decimal BOOL
~ VR1X_1:1.Data[8]. 4 0 Decimal BOOL
-~ VR1X_1:1.Data[8].5 0 Decimal BOOL
~ VR1X_1:.Data[]6 0 Decimal BOOL
* VR1X_1:.Data[8].7 0 Decimal BOOL
= VR1X_1:.Data[3] [1] Decimal SINT
~ VR1X_1:.Data[a.0 0 Decimal BOOL
~ VR1X_1:.Data[a]1 [ Decimal BOOL
~ WR1X_1:1.Data[3].2 0 Decimal BOOL
-~ VR1X_1:1.Data[9].3 0 Decimal BOOL
-~ VR1X_1:1.Data[9].4 0 Decimal BOOL
-~ VR1X_1:1.Data[3].5 0 Decimal BOOL
-~ VR1X_1:1.Data[3].6 0 Decimal BOOL
~ VR1X_1:1.Data[3].7 0 Decimal BOOL
+ VR1X_1:0 fooall focadl _0B43:Ethemnety...
< L " [l </> \Monitor Tags A Edit Tags / ]| <[
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= Die Zuordnung von Binarwert und Magnetnummer ist in der folgenden Tabelle dargestellit.
0 ist kein Fehler, 1 ist ein gefundener Fehler.

Eingangs-Byte 7

Magnet-
Spgule El.Lmagn.08 Elmagn.07 Elmagn.06 Elmagn.05 Elmagn.04 Elmagn.03 El.magn.02 El.magn.01
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Eingangs-Byte 8

Magnet-
Spgule El.Lmagn.16  Elmagn.15 Elmagn.14 Elmagn.13 Elmagn.12 El.magn.11 El.magn.10  El.magn.09
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Eingangs-Byte 9

Magnet-
Spgule El.Lmagn.24 Elmagn.23 Elmagn.22 El.magn.21 El.Lmagn.20 Elmagn.19 Elmagn.18 Elmagn.17
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Anderungen vorbehalten
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6.5 PARAMETRIERUNG

In der EDS-Datei sind die Parametrierdaten als "Assembly Object Instance: 151d, Class: 0x04"
definiert. Alle Parametrierdaten missen nach der Einstellung heruntergeladen werden.

6.5.1 Zykluszahler-Grenzwert

Fuar die Ventilinseln VR10 / VR15 ist es mdglich, fur jede Magnetspule einen Grenzwert fir den
Zykluszahler einzustellen. Wenn der Zahlerstand den Grenzwert Uberschreitet, wechselt die MS
LED auf der Ventilinsel von griin auf rot blinkend.

= Klicken Sie auf "Controll Tags". (Tag 1)

= Wahlen Sie "Monitor Tag". (Tag 2)

= Erweitern Sie "VR1X_1:C" (VR1X_1 ist der Name des Moduls; er wiirde sich &ndern, wenn
ein anderer Name fiir das Modul verwendet wird). (Tag 3)

= Stellen Sie den Zahlergrenzwert fur jede Magnetspule ein. Der Standardwert fir jede
Magnetspule ist der maximale Grenzwert. 16#ffff_ffff (HEX-Stil) (Tag 4)

Controller Organizer > X

= Scope: 0 Demo v Show: All Tags v Y
-3 Controller Demo Name ==[c [ Vaue [ ForceMask <] stle Data Type Desciption Constant
Controller Tags — —
(3 Controller Fault Handrer icad 2 Decinal B00C =
(3 Power-Up Handler + READ_C fiooal} finoal} MESSAGE O
263 Tasks + Read_Counter flocoll {...} |Decimal DINT[24] O
€8 MainTask || Reset 0 Decimal BOOL O
8 MainProgram + RESET_C [} [} MESSAGE O
& g Get_Datag + Reset_Counter {...) {...} |Decimal SINT[3] =]
Program Tags E = VRIX_1:.C ool [ _0B43 Ethemnety... O
B3 Cycle_Countering + VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit! »|[ 2#1111_1111_1111_1111_1112] 1111 _1111_111}Binary DINT
(23 Unscheduled Programs / Phases + VRIX_1:C.Cycle_Counter_Limit2 281111 1111 1111 1111 1111... Binary DINT
3 Motion Groups + VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit3 2#1111_1111 1111 1111 1111... 4 Binary DINT
(3 Ungrouped Axes + VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limitd 21111 1111 1111 1111 1111... Binary DINT
(33 Add-On Instructions + VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limits 241111 1111_1111 1111 _1111... Binary DINT
-5 Data Types + VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit 2$1111_1111_1111 1111 1111... Binary DINT
G User-Defined + VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit7 2#1111 1111 1111 1111 1111... Binary DINT
O Strings + VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit8 241111 1111 1111 1111 _1111... Binary DINT
o Add-On-Defined + VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limitd 241111_1111_1111_1111 1111... Binary DINT
‘ 3 ;:::(I':Ei fned + VRIX_1:C.Cycle Counter Limt10 | 241111 1111 1111 1111 1111... Binary DINT
£ Trends + VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit11 2#1111_1111_1111_1111_1111... Binary DINT
& 3 10 Configuration “+ VRIX_1:C.Cycle_Counter Limt12 | 241111 1111 1111 1111 1111... Binary DINT
68 1756 Backplane, 1756-A7 + VRIX_1:C.Cycle_ Counter Limit13 | 241111 1111 1111 1111 1111... Binary DINT
#9 (0] 1756-L61 Demo + VRIX_1:C.Cycle Counter Limit14 | 241111 1111 1111 1111 1111... Binary DINT
58 [1]1756-ENBT/A ENBT + VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit15 281111 1111 1111 1111 1111... Binary DINT
£S5 Ethemet + VRIX_1:C.Cycle_Counter Limt16 | 241111 1111 1111 1111 1111... Binary DINT
§ 1756-ENBT/A ENBT + VRIX_1:C.Cycle Counter Limit17 | 241111 1111 1111 1111 1111... Binary DINT
% Ethemet Valve Island VR series VRIX_1 + VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit18 2#1111_1111_1111_1111_1111... Binary DINT
“+ VRIX_1:C.Cycle_Counter Limt19 | 241111 1111 1111 1111 1111... Binary DINT
+ VRIX_1:C.Cycle_Counter Limit20 | 241111 1111 1111 1111 1111... Binary DINT
+ VRIX_1:C.Cycle Counter Limit2 | 241111 1111 1111 1111 1111... Binary DINT
+ VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit22 2#1111_1111_1111_1111_1111... Binary DINT
+ VRIX_1:C.Cycle_Counter Limit23 | 241111 1111 1111 1111 1111... Binary DINT
+ VRIX_1:CCycle Counter Limit24___| 241111 1111 1111 1111 1111... Binary DINT
+ VRIX_1:C.Open_Load_Diagnostics1 2#0000_0001 Binary SINT
++ VRITX_1:C.Open_Load_Diagnostics2 240000_0000 Binary SINT
+ VRIX_1:C.Open_Load_Diagnostics3 240000_0000 Binary SINT
+ VRIX_1:CFail_Safe_Statel 240000_0000 Binary SINT
+ VR1X_1:CFail_Safe_State2 2#0000_0000 Binary SINT
+ VRIX_1:CFail_Safe_State3 2#0000_0000 Binary SINT
H-VRIX T flocol} fiocal} _0B49 Ethemety... ]
+ VRIX_1:0 [N L.} _0B43 Ethemety... O
d L, ' I} <> \Monitor Tagsf Edit Tags / | <[

Anderungen vorbehalten
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Name =3|& | Value €| Force Mask €| Style Data Type
— VR1X_1:C [ 1 [ 1 0649:Ethemety...
+ VYR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit1 163ffff £E5F Hex v IDINT
+ VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit2 2§1111 1111 1111 1111 _1111... Binary DINT
+ YR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit3 2#1111_1111 1111 1111 1111... Binary DINT
-+ YR1%_1:C.Cycle_Counter_Limit4 2#1111_1111_1111 1111 1111... Binary DINT
+ YR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit5 241111 1111 _1111_1111_1111... Binary DINT

= Die Zuordnung von Variablenname und Magnetnummer ist in der folgenden Tabelle
dargestellt.
= Der Bereich der Zahlergrenze fur jeden Magneten liegt zwischen 16#0000_0000 und
16#ffff_ffff.

= Die Beziehung zwischen Magnetnummer und Ausgang ist in Kapitel 5 dargestellt.

Zyklusanzahl Grenzwert Zuordnung

IMI

Variable Name
Zykluszahler Grenze 1
Zykluszahler Grenze 2
Zykluszahler Grenze 3
Zykluszahler Grenze 4
Zykluszahler Grenze 5
Zykluszahler Grenze 6
Zykluszahler Grenze 7
Zykluszahler Grenze 8
Zykluszahler Grenze 9

Zykluszahler Grenze 10
Zykluszahler Grenze 11
Zykluszahler Grenze 12
Zykluszahler Grenze 13
Zykluszahler Grenze 14
Zykluszahler Grenze 15
Zykluszahler Grenze 16
Zykluszahler Grenze 17
Zykluszahler Grenze 18
Zykluszahler Grenze 19
Zykluszahler Grenze 20
Zykluszahler Grenze 21
Zykluszahler Grenze 22
Zykluszahler Grenze 23
Zykluszahler Grenze 24

Magnetspule
El.magn.01
El.magn.02
El.magn.03
El.magn.04
El.magn.05
El.magn.06
El.magn.07
El.magn.08
El.magn.09
El.magn.10
El.magn.11
El.magn.12
El.magn.13
El.magn.14
El.magn.15
El.magn.16
El.magn.17
El.magn.18
El.magn.19
El.magn.20
El.magn.21
El.magn.22
El.magn.23
El.magn.24

Anderungen vorbehalten
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Wertebereich
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff
16#0000_0000 ~ 16#ffff_ffff

[
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6.5.2 Einstellung fiir die Open Load Diagnose

Fuar die Ventilinseln VR10 / VR15 ist es mdglich, die Open Load Diagnose fur jeden Magneten zu
aktivieren / deaktivieren. Wenn deaktiviert, erscheint kein EtherNet/IP Open Load Diagnose Fehler.
Andernfalls wechselt die MS LED auf der Ventilinsel von griin auf rot blinkend.

= Klicken Sie auf "Control Tag". (Tag 1)

= Wahlen Sie "Monitor Tag". (Tag 2)

= Erweitern Sie "VR1X_1:C" (VR1X_1 ist der Name des Moduls; er wiirde sich andern, wenn
ein anderer Name fiir das Modul verwendet wird). (Tag 3)

= Stellen Sie "0" oder "1" fur jeden Magneten ein, um die Opn Load Diagnose zu aktivieren
oder zu deaktivieren. Der Standardwert fir jeden Magneten ist "0", das bedeutet, die Open
Load Diagnose ist standardmaRig deaktiviert. (Tag 4)

EEH & $BmE o o - B8 G (E Ve Q| sk I e S ] T
Offline . M RUN — ] pat [<oone> ~| & !:‘" Edis
oK ‘ath:” <none>
No Forces >, O
No Edis 2 4 3 b 4
10 _ _ S
Redundancy ] <+ [\ Favortes £ Add-On £ Safety A Alamms ) Bit £ TmeriC
C°“"S°"E’°’93"i“’ = 8 X[ scope: faDemo + Show: AllTags -
Controller D,
n roler vemeo Name =2(& | Value €| Force Mask €| Style Data Type Description
Controller Tags — - —
23 Controller Fault HE=r=s £+ VRTX_1:C Cycle_Counter Lini17 2#1111 1111 1111 1111 1111... Binay DINT
(3 Power-Up Handler + YR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit18 2#1111_1111_1111_1111_1111... Binary DINT
€3 Tasks + VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit13 2#1111 1111 1111 1111 1111... Binary DINT
68 MainTask + VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit20 2#1111 1111 1111 1111 1111... Binary DINT
-C3 MainProgram + VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit21 241111 1111 1111 1111 1111... Binary DINT
L% Get_Data + VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit22 2#1111_1111_1111_1111_1111... Binary DINT
(1 Unscheduled Programs / Phases + VRI1X_1:C.Cycle_Counter_Limit23 241111 1111 1111 1111 1111... Binary DINT
=43 Motion Groups L + VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit24 2#1111_1111_1111 1111 1111... Binary DINT
(3 Ungrouped Axes [3 — VR1X_1:C.0pen_Load_Diagnosti 230000_0001 Binary SINT
(33 Add-On Instructions n VR1X_1:C.0pen_Load_Diagnostics1.0 | [ 1] 4 Decimal BOOL
-3 Data Types VR1X_1:C.0pen_Load_Diagnostics1.1 0 Decimal BOOL
0 User-Defined VR1X_1:C.0pen_Load_Diagnostics1.2 0 Decimal BOOL
-G strings ) VR1X_1:C.0pen_Load_Diagnostics1.3 0 Decimal BOOL
£ Add-On-Defined VR1X_1:C.Open_Load_Disgnostics1.4 0 Decimal BOOL
® % :;eje'l'"e[;‘r . I"VR1X_1.C.0pen_Load_Diagnostics1.5 0 Decimal BOOL
5 ; d° uieDeting VR1X_1:C.Open_Load_Diagnostics1.6 0 Decimal BOOL
enes ~ VR1X_1:C.Open_Load Disgnostics1.7 0 Decimal BOOL
-3 /0 Configuration = - -
. €5 1756 Backplane, 1756-A7 — VR1X_1:C.0pen_Load_D 240000_0000 Binary SINT
#2 [011756-L61 Demo VR1X_1:C.Open_Load Di 0 0 Decimsl BOOL
G 8 [1]1756-ENBT/A ENBT VR1X_1:C.0pen_Load_D 1 0 Decimal BOOL
©-2 Ethemet VR1X_1:C.0pen_Load_Di: 2 0 Decimal BOOL
# 1756-ENBT/A ENBT - VR1X_1:C.0pen_Load_Di 3 0 Decimal BOOL
‘% Ethemet Valve Island VR series VRIX_1 VR1X_1:C.0pen_Load_Di 4 0 Decimal BOOL
- VR1X_1:C.0pen_Load_Di 5 0 Decimal BOOL
VR1X_1:C.0pen_Load_Di 3 0 Decimal BOOL
VR1X_1:C.0pen_Load_Di 7 0 Decimal BOOL
— VR1X_1:C.0pen_Load_Diagnosti 220000_0000 Binary SINT
VR1X_1:C.0pen_Load_Di: 0 0 Decimal BOOL
YR1X_1:C.0pen_Load_Di 1 0 Decimal BOOL
VR1X_1:C.0pen_Load_Di: 2 0 Decimal BOOL
- VR1X_1:C.0pen_Load_Di 3 0 Decimal BOOL
VR1X_1:C.0pen_Load_Diagnostics3.4 0 Decimal BOOL
VR1X_1:C.0pen_Load_Di 5 0 Decimal BOOL
VR1X_1:C.0pen_Load_Di 3 0 Decimal BOOL
VR1X_1:C.0pen_Load_Diagnostics3.7 0 Decimal BOOL
+ VR1X_1:.CFai_Safe_Statel 220000_0000 Binary SINT
1+ VR1X_1:C.Fail_Safe_State2 2#0000_0000 Binary SINT
+ VR1X_1:CFail_Safe_State3 2#0000_0000 Binary SINT
= VRIX_1:l {...} {...} _0B43Ethemety..
I VR1><I 2 InectinnFauIled 0 Decimal BOOL
- vl <k {...} {...} |Decimal SINT[10]
</»/\Monitor Tags A Edit Tags / Kl

Enter a tag value

Anderungen vorbehalten
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= Die Zuordnung von Wert und Magnetnummer ist in der folgenden Tabelle dargestellt.

= Das Bit, das auf "1" gesetzt ist, bedeutet die Freigabe der Open Load Diagnose dieses
Magneten.

= Das Bit, das auf "0" gesetzt ist, bedeutet, dass die Funktion der Open Load Diagnose fur
diesen Magneten deaktiviert ist.

= Die Beziehung zwischen Magnetnummer und Ausgangspunkt ist in Kapitel 5 dargestellt.

Open Load Diagnose 1. Byte

Magnet-
Spgule El.Lmagn.08 Elmagn.07 Elmagn.06 Elmagn.05 Elmagn.04 Elmagn.03 El.magn.02 El.magn.01
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Open Load Diagnose 2. Byte

Magnet-
Spgule El.Lmagn.16  Elmagn.15 Elmagn.14 Elmagn.13 Elmagn.12 El.magn.11 El.magn.10  El.magn.09
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Open Load Diagnose 3. Byte

Magnet-
Spgule El.Lmagn.24 Elmagn.23 Elmagn.22 El.magn.21 El.Lmagn.20 Elmagn.19 Elmagn.18 Elmagn.17
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Anderungen vorbehalten
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6.5.3 Fail Safe Status Einstellung

Es ist moglich, das Verhalten der Ausgange im Falle einer unterbrochenen EtherNet/IP-

Kommunikation oder einer gestoppten SPS zu definieren.

= Klicken Sie auf "Control Tag". (Tag 1)
= Wabhlen Sie "Monitor Tag". (Tag 2)
= Erweitern Sie "VR1X_1:C" (VR1X_1 ist der Name des Moduls; er wiirde sich andern, wenn

ein anderer Name fiir das Modul verwendet wird). (Tag 3)

") NORGREN

%

= Stellen Sie "0" oder "1" fur jeden Magneten ein, um das Verhalten der Ausgange bei
unterbrochener EtherNet/IP-Kommunikation oder gestoppter SPS zu definieren. Der
Standardwert fur jeden Magneten ist "0", das bedeutet, dass bei unterbrochener

EtherNet/IP-Kommunikation oder gestoppter SPS kein Ausgang dieses Magneten
ausgegeben wird. (Tag 4)

Controller Organizer

.

Scope: g Demo ~  Show: All Tags v Y.
5 Controller Demo = e o <50 — =

B ControllerTags | [ Name . __zse[Value orce Masl ke ala Type escription
7 Controller Fault Har T + VR1><_1.I:.L‘,ycle_l:numev_L!m!ns 2#1111_1111 1111 _1111 _1111... Binary DINT
(3 Power-Up Handler + VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit17 2#1111_1111 1111 1111 _1111... Binary DINT
£ Tasks + VRIX_1:CCycle Counter Limt18 | 21111 1111 1111 1111 1111... Binary DINT
£-68 MainTask + VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit13 2#1111 1111 1111 1111 1111... Binary DINT
L% MainProgram + VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit20 2$1111_1111_1111 1111 1111... Binary DINT
=-£8 Get_Data + VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit21 2#1111_1111 1111 1111 _1111... Binary DINT
[& Program Tags + VR1%_1:C.Cycle_Counter_Limit22 281111 1111 1111 1111 _1111... Binary DINT
[ Cycle_Countering + VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit23 2#1111 1111 1111 1111 1111... Binaty DINT
(3 Unscheduled Programs / Phases + VR1X_1:C.Cycle_Counter_Limit24 2$1111_1111_1111_1111 1111... Binary DINT
£ Motion Groups + WR1X_1:C.0pen_Load_Diagnostics1 2$0000_0001 Binary SINT
(31 Ungrouped Axes + VR1X_1:C.0pen_Load_Diagnostics2 2#0000_0000 Binary SINT
(33 Add-On Instructions + VR1X_1:C.Open_Load_Diagnostics3 2#0000_0000 Binary SINT
5 Data Types [3 = VAIX_1.C.Fai_Safe_State] 2400000000 Binaly SINT
(3, User-Defined VRIX_1:C.Fai_Safe_State1.0 [ 1] Decimal BOOL
C@S‘":?; o VR1X_1:C.Fail_Safe_State1.1 04 1 Decimal BOOL
% :" " f"' : ined VR1X_1:C Fail Safe_State] 2 o Decimal BOOL
P M’: dilI:-QD ined VR1X_1:C Fail Safe_State1 3 3 Decimal BOOL
1 Tronds VRIX_1:CFail Safe_Statel.4 0 Decimal BOOL
£5 /0 Configuration VR1X_1:C.Fail_Safe_State1.5 0 Decimal BOOL
€89 1756 Backplane, 1756-A7 VRIX_1CFai_Safe_Statel.6 [ Decimal BOOL
9 [0]1756-L61 Demo VR1X_1:CFail_Safe_State1.7 0 Decimal BOOL
8 [1]1756-ENBT/A ENBT = VRIX_1:C.Fai_Safe_State2 240000_0000 Binary SINT
&85 Ethemet VR1X_1:CFail_Safe_State2.0 0 Decimal BOOL
§ 1756-ENBT/A ENBT VRIX_1CFail_Safe_State21 ) Decimal BOOL
“% Ethernet Valve Island VR series VRIX_L VRIX_1CFai_Safe_State22 [ Decimal BOOL
VRIX_1.CFai_Safe_State23 0 Decimal BOOL
VR1X_1:CFail Safe_State2.4 ) Decimal BOOL
VRIX_1.CFail_Safe_State25 ) Decimal BOOL
VRIX_1CFail_Safe_State26 0 Decimal BOOL
VRIX_1CFai_Safe_State27 ) Decimal BOOL
T TToT — VRIX_I:CFail_Safe_State3 240000_0000 Binary SINT
Descrton VRIX_1:CFai_Safe_State3.0 0 Decimal BOOL
VRIX_1:CFail_Safe_State3.1 ) Decimal BOOL
Program Get_Data VRIX_1C Fai_Safe_State3.2 [ Decimal BOOL
Number of Rungs |2 VRIX_1CFai_Safe_State3.3 0 Decimal BOOL
VRIX_1.CFail_Safe_State3.4 0 Decimal BOOL
VR1X_1:CFai_Safe_State3.5 0 Decimal BOOL
VRIX_1CFail_Safe_State3.6 [ Decimal BOOL
| VRIX_1.C Fai_Safe_State3.7 [ Decimal BOOL

¥ VATR_TT Te==) ficosl) i
—) VRIX_1.0 oo floooll _

\Monitor Tags A Edit Tags /

IMI
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= Die Zuordnung von Wert und Magnetnummer ist in der folgenden Tabelle dargestellt.

= Das Bit auf "1" gesetzt, bedeutet, dass der letzte gultige Wert dieses Magneten beibehalten
wird, falls die EtherNet/IP-Kommunikation unterbrochen oder die SPS angehalten wird.

= Das Bit, auf "0" gesetzt, bedeutet keine Ausgabe dieses Magneten bei unterbrochener
EtherNet/IP-Kommunikation oder gestoppter SPS.

= Die Beziehung zwischen Magnetnummer und Ausgang ist in Kapitel 5 dargestellt.

Fail Safe Status 1. Byte

Magnet-
Spgule El.Lmagn.08 Elmagn.07 Elmagn.06 Elmagn.05 Elmagn.04 Elmagn.03 El.magn.02 El.magn.01
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Fail Safe Status 2. Byte

Magnet-
Spgule El.Lmagn.16  Elmagn.15 Elmagn.14 Elmagn.13 Elmagn.12 El.magn.11 El.magn.10  El.magn.09
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Fail Safe Status 3. Byte

Magnet-
Spgule El.Lmagn.24 Elmagn.23 Elmagn.22 El.magn.21 El.Lmagn.20 Elmagn.19 Elmagn.18 Elmagn.17
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Anderungen vorbehalten
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6.5.4 Spannungs- und Kurzschlussdiagnose

Die Ventilinsel VR10 / VR15 besitzt eine Uber- / Unterspannungsiiberwachung fiir die Elektronik-
und Ventil-Versorgungsspannung, sowie eine Kurzschlussdiagnose fiir jeden Magneten. Diese
beiden Diagnosefunktionen kénnen nicht deaktiviert werden.

= Bei Uber- oder Unterspannung wechseln die zugehdorigen LEDs auf der Ventilinsel die Farbe
von grun auf rot.

= |m Falle eines Kurzschlusses wechselt die MS-LED auf der Ventilinsel von griin auf rot
blinkend.

Anderungen vorbehalten
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6.6 ZYKLUSZAHLUNG DATENERFASSUNG

*4). NORGREN,

In der EDS-Datei sind die Zykluszahlerdaten als "Assembly Object Instance: 101d, Class: 0x04"

definiert.

VR10 / VR15 Ventilinseln unterstitzt die Zykluszahlung fir jeden Magneten.

= Die Daten des Zykluszahlers kdnnen Uber das Kontaktplan-Element "MSG" abgerufen

werden.

= Die folgenden Schritte geben eine kurze Anleitung zur Verwendung von "MSG", um Daten

von VR10/VR15 zu erhalten.

= In der Nachrichtenkonfiguration von "MSG".

= Wahlen Sie den Servicetyp "Get Attribute
Single".
(Tag 2-3)

MSG

Message

Message Control [JIZ\We F

HCEN——
—(DN)—
HCERY—

/

7

1

(Tag 1)

Message Configuration - READ_C

Confguration [G [Tag |

Message Type: [CIP Generic

-

Service
Type:

>

AcceptConnection
Apply Attributes
Audit Value Get
Changes To Detect Get
Changes To Detect Set
Controller Log Add Entry
Controller Log Automatic Wite Get
Controller Log Automatic Wiite Set
Controller Log Config Execution Get,
Controller Log Config Execution Set
Controller Log Write To Media =
Beines
" -, DeleteSocket

© Enable Devu:e Reset

Device WHO

Service
Code:

Instance:

Ermor Path Dpentonnectlon

Eror Text:  Parameter Fiead
Parameter Wiite
PLS Asis Configuration
PLS Input Registration

A PLS Offsets

Anderungen vorbehalten
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Eze Element:
e Length:
Destination
Element:

1 & [Bytes)

© Emmor Cod[ ey [3 I

O Done

Done Length: 0
[T Timed Out €

1) [ Cancel

Help

Breakthrough
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. . Message Configuration - READ_C =
= Setzen Sie den Wert fir "Class" auf |[ieaiumer =
4. (Tag 4) Message Type: [CIP Generc -
) Service
= Setzen Sie den Wert "Instance" auf . 4] 0
Code & Med Dass 4 Hed  poginaiion o rra—
101 . Instance: 101 Attribute: 3 [Hex) Element: [, Enter Name Filr.. | » | Show Al Tags .
(Tag 5) [ Name =z|[ DataType [ Description
+ Cycle_Counting DINT[24]
T 8
. . . +-READ_C
= Setzen Sie den Wert fur "Attribute” OEnsble O EnableWating O Stant ODone Do E o : E
an 3 (Tag 6) O Eror Code: Bxtended Error Code: O g :vmx:w _0649:Ethern...
Eror Path:
Error Text:
= Klicken Sie auf "Destination ]
Element". Wahlen Sie die Variable
aus, deren Datentyp "DINT [24]" ist
und die zum Speichern des Zahlers erstellt wurde, und doppelklicken Sie darauf.
(Tag 7-8)
rMessage Conﬁgural 9 IEAD_C @‘
. yvahlen Sie die I?eglsterkarte Conigagtont] Conmricaion [Tag ]
Communication".
(Tag 9) © Path: -Bmwse..
Broadcast E
= Klicken Sie auf die Schaltflache Commiostion Matiod :
n " @ Ccp DH+ A
Browse". (Tag 10) -
Source ID
[~] Connected Cache Connections € Large Connection
) Enable ) Enable Waiting O Start 2 Done Done Length: 0
) Emor Code: Extended Emor Code: [7] Timed Out €
Error Path:
Error Text:
OK | cCancel |[ Ay |[ Hep
Anderungen vorbehalten
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= Wahlen Sie das Ventilinselmodul
und klicken Sie auf OK (Tag 11-

12).

N

Al.

‘{Vi' ®

NORGREN.

Message Configuration - READ_C R
3 s B
Coofiu B Message Path Browser &
@ P
@ path vRIXT
YR1X_1
Broj
=45 170 Configuration
Commy [=-E3 1756 Backplane, 1756-47
@ CIA -9 [0]1756-L61 Demo
cP = 8 [1]1756-ENBT/4 ENBT
Sol E-g5 Ethemet joctal
) 1756-ENBT/4 ENBT
[T Cofy NEN [ thernet Valve |sland VR series VR1X_1 1 1 Bction
O Enable
- | 12
Error Path: r 0K j [ Cancel ] [ Help ]
Ermor Text:
OK Cancel Apply Help

= Filgen Sie ein "Examine One" Element hinzu, das mit dem "MSG"-Element verbunden ist.
(Tag 13)
= Laden Sie das Programm in die SPS und versetzen Sie die SPS in den Run-Modus, dann
kdénnen bei jeder steigenden Flanke des "Examine On"-Elements die Daten der
Zahlernummer Uber das MSG-Element abgerufen werden. (Tag 14)

- e

Offline v

> 8B H e AR L A
H SEEE (8 o ] @

(End)

IMI

Who Active
Select Recent Path...

Go Online

Upload...

Program Mode
Run Mode
Test Mode

Lock Controller

Clear Faults
G To Faults

IN o quces

[-[&]x
Ml - - IEEEREEEEEY-ED
Disatled v B8 ‘
Message e HCEN>— -
Message Control READ_C [..) H(DN>—
HER—
Anderungen vorbehalten
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6.7 RUCKSETZEN DES ZYKLUSZAHLERS

(5. NORGREN

In der EDS-Datei sind die Riicksetzdaten des Zykluszahlers als "Assembly Object Instance: 102d,

Class: 0x04" definiert.

VR10 / VR15 Ventilinseln unterstitzten die Zahlerriickstellung fiir jeden Magneten.

= Die Daten des Zykluszahlers kdnnen mit dem Kontaktplan-Element "MSG" zurlickgesetzt

werden.

= Die folgenden Schritte geben eine kurze Anleitung zur Verwendung von "MSG" zum
Zurlcksetzen der Zykluszahlerdaten einer VR10/VR15.

= In der Nachrichtenkonfiguration von "MSG".

= Wahlen Sie den Diensttyp "Set Attribute
Single".
(Tag 2-3)

MSG

—— Message

Message Control .-(DN)—

(Tag 1)

HCEND—
FCER>

i

[]

1

Message Configuration - Reset C

Corfiguration. | Communication [ Tog |

Message Type: [CIP Generic

v

Semvice [Custom
Type: [

-12 rce Element: v

Custom
Service | DeleteSocket
Code: Devgce Reset
" Device WHO
Instance: Get Attribute Single
OpenConnection
Parameter Read
Parameter Wite
PLS Axis Configuration
PLS Input Registration
PLS Offsets
PLS Switch Configuration
. Pulse Test
O Enable  ReadSacket
Reset Electronic Fuse
O Emor Coc Reget Latched Diagnostics (1)
Ermor Path: Reset Latched Diagnostics (0)
Retrieve CST information
Eror Tt SERCOS ing Phase Get

Socket Create
Unlatch All Alarms (11

Anderungen vorbehalten
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SERCOS Ring Phase Set Aol
oo ris r3

ice Length: 1 2 (Bytes)

Destination v

El 1t

O Done Done Length: 0
[C] Timed Out &
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Betriebs- und Wartungsanleitung

VR10 / VR15 mit EtherNet/IP Schnittstelle

= Stellen Sie den "Class" Wert auf
4 ein (Tag 4).

= Setzen Sie den "Instance" Wert
auf 102. (Tag 5)

= Wert fUr "Attribute" einstellen 3.
(Tag 6)

= Klicken Sie auf "Source Element".
Wahlen Sie die Variable aus,
deren Datentyp "DINT [3]" ist und

S\
&4
WEYe

NORGREN.

Message Configuration - Reset C =
c e | Tag

Message Type [cIP Generic -

Service | get Attiibute Single v| SouceElement:  Counter_Reset v

Type:

n Source Length: . v Show: Al Tags v
Service .
10 Hex) Class: 4 Hex

Code: (Hex) tHex) Name ::ll Data Type | Desc B

Instance: 102 Attribute: 3 (Hex) + Counter_Reset SINT[3] 1 8
F)- Cycle_Counting DINT[24]
F- VRIX_1:C _0649:Ethern,

O Enable O Enable Wating O Start © Done Dor| f§ BE-VRIXTI -0649:Ethern...

- F- VRIX_1:0 _0649:Ethern... J
O Emor Code: Extended Error Code: a -
st
Eror Text: Controller

Program
oK Cancel | [

J

die flr das Zurlicksetzen des Zahlers erstellt wurde, und doppelklicken Sie sie.

(Tag 7-8)

= Stellen Sie den Wert "Source
Length" auf 3 ein.
(Tag 9)

= Wahlen Sie die Registerkarte
"Communication" (Tag 10).

= Klicken Sie auf die Schaltflache
"Browse" (Tag 11).

.
Message Configuration - Reset C

Configuration® | Communication | Tag

[CIP Generic -

Message Type:

Service [Sel Attiibute Single .] Source Element:
Type:

Source Length:

Counter_Reset v

k| 2| [Bytes)

Service .
Code: 10 [Hex) Class: 4 [Hex)
Instance: 102 Attribute: 3 [Hex) w
) Enable 3 Enable Waiting O Start O Done Done Length: 0
) Emor Code: Extended Emor Code: [ Timed Out €
Emor Path:
Enmor Text:
o) o ) (o )

-
Message Configurat set C

) |

[id

@ Path:

Broadcast

Communication Method

Bronse... E

@clp DH+ A
CIP With
Source ID
[] Connected Cache Connections € Large Connection
O Enable O Enable Waiting O Start O Done Done Length: 0
) Emor Code: Extended Error Code: [7] Timed Out «
Emor Path:
Emor Text:
[ ok [ cancel |[ Ay |[ Hep
Anderungen vorbehalten
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VR10 / VR15 mit EtherNet/IP Schnittstelle L\ A

n . e ’ N % A
= Wahlen Sie das Ventilinselmodul Message Configuration - Reset C
und klicken Sie auf OK (Tag 12- [T pvaanr— e
13) @ Pa
Path: VR1X_1
VRIX_1
Bro}
=3 140 Configuration
Commy = 9 1756 Backplane, 1756-A7
@ CP ~-f9 [011756-L61 Demo
3 & 8 [1]17565-ENBT/A ENBT
Sol E-&g Ethemet QDctal)
8 1756ENBT/AENBT
) Enable —
O Emor Cq| M
Error Path: 0K Cancel Help
. 4

Anderungen vorbehalten
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Betriebs- und Wartungsanleitung
VR10 / VR15 mit EtherNet/IP Schnittstelle

N
N

N\ N
A VA

 NORGREN.

= Erweitern Sie die Variable, die fur das Zurlicksetzen des Zahlers erstellt wurde, setzen Sie
den Wert je nach Bedarf auf "1" oder "0". Alle Bits sind standardmafig auf "0" gesetzt (Tag

14-15).

@Rslogix 5000 - Demo [1756-L61 20.19]* - [Controller Tags - Demo(controller)]

File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help

EEH 8 she oo c B85 (E Y Q| e B H e O oo |
Offline . F RUN — Patt: [<rone> @ %% 4% & | H ;::
No Forces 2 ": 0K 1} 1
No Edits = rﬁ? ¢ HhE AF i L O »
Redundancy ] <+ | Favorites £ Ada-On £ Aarms A Bt £ _TmeriCounter A1
Controller Organizer = X seope: fapemo ~ Show: AlTags
=-E3 Controller Demo M =EE T T, —
3 Controller Fault HandTe® — Counter_Reset ool fooall Dec!mal SINT([3]
(3 Power-Up Handler = Counter_Reset[0] 3 Decimal SINT
-5 Tasks - Counter_Reset[0].0 1 15 Decimal BOOL
2-£8 MainTask - Counter_Reset[0].1 1] Decimal BOOL
=) a MainProgram - Counter_Reset[0).2 0 Decimal BOOL
Program Tags ~ Counter_Reset[0].3 0 Decimal BOOL
B MainRoutine - Counter_Reset/0].4 0 Decimal BOOL
C‘a Get_Data - Counter_Reset[0].5 0 Decimal BOOL
(3 Unscheduled Programs / Phases - Counter_Reset[0).6 0 Decimal BOOL
&3 Motion Groups " Counter_Reset[0].7 0 Decimal BOOL
{33 Ungrouped Axes = Counter_Reset[1] 0 Decimal SINT
(3 Add-On Instructions  Counter_Reset[1].0 0 Decimal BOOL
= Data Types ) - Counter_Reset[1].1 0 Decimal BOOL
Ci User-Defined " Counter_Rese[1]2 0 Decimal BOOL
% Z‘;‘;‘gg Defined - Counter_Reset[113 0 Decimal BOOL
0.5 P d-ef‘n-d ne - Counter_Reset[1]4 0 Decimal BOOL
re INe
% Module-Defined - Counter_Reset[1].5 0 Dec!mal BOOL
~ Lounter_Reset{1]. ecimal
£ Trends Counter_Reset[1].6 0 D | BOOL
-3 /O Configuration - Counter_Reset[1].7 0 Dec?mal BOOL
-6 1756 Backplane, 1756-A7 '~ Counter_Reset[2] 0 Decimal SINT
&' [0]1756-L61 Demo - Counter_Reset[2].0 0 Decimal BOOL
-8 [111756-ENBT/A ENBT ~ Counter_Reset[2].1 4 Decimal BOOL
-2 Ethernet - Counter_Reset[2] 2 0 Decimal BOOL
8 1756-ENBT/A ENBT  Counter_Reset[2].3 0 Decimal BOOL
‘% Ethernet Valve Island VR series VR1X_1 - Counter_Reset[2].4 0 Decimal BOOL
- Counter_Reset[2].5 0 Decimal BOOL
 Counter_Reset[2]6 0 Decimal BOOL
__Counter Resel[2]7 [1] Decimal BOOL
'+ Cycle_Counting fo--} {...} |Decimal DINT[24]
Read 0 Decimal BOOL
'+ READ_C {...} {...} MESSAGE
Reset 0 Decimal BOOL
+ Reset C (...} ...} MESSAGE
i+ VR1X_1:.C {-..1 {...} _0649:EthemetV...
I+ VR1X_1:l {...} {...} _0B49:EthemetV...
+ VR1X_1:.0 f-.-} f...} _0B43:EthemetV...
< i ' [} </ )\Monitor Tags{ Edit Tags / ]| <[
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N
VR10 / VR15 mit EtherNet/IP Schnittstelle A\

= Die Beziehungen zwischen Wert und Magnetnummernzuordnung sind in der folgenden

Tabelle dargestellt.
= Das Bit, auf "1" gesetzt, bedeutet, dass der-Zyklus Zahlwert dieses Magneten geléscht und

zurlckgesetzt wird.
= Das Bit, das auf "0" gesetzt ist, bedeutet keine Aktion von Clear & Reset.

Zahler zurucksetzen Byte 0

Magnet-
Spgule El.Lmagn.08 Elmagn.07 Elmagn.06 Elmagn.05 Elmagn.04 Elmagn.03 El.magn.02 El.magn.01
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Zahler zurucksetzen Byte 1

Magnet-
Spgule El.Lmagn.16  Elmagn.15 Elmagn.14 Elmagn.13 Elmagn.12 El.magn.11 El.magn.10  El.magn.09
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

Zahler zurucksetzen Byte 1

Magnet-
Spgule El.Lmagn.24 Elmagn.23 Elmagn.22 El.magn.21 El.Lmagn.20 Elmagn.19 Elmagn.18 Elmagn.17
Bit Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Wert 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1 0/1

= Filgen Sie das Element "Examine On" hinzu, das mit dem Element "MSG" verbunden ist.
(Tag 16).
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VR10 / VR15 mit EtherNet/IP Schnittstelle "5’“9

= Laden Sie das Programm in die SPS und versetzen Sie die SPS in den Run-Modus, dann
wird bei jeder steigenden Flanke des Elements "Examine On" die Aktion "Clear & Reset"
durch das MSG-Element "Reset_C" ausgefuhrt. (Tag 17)

=TECE
- |8 %
- ﬂ‘ H bl kel AF W {F 0y {0 | |Dffine ¥ |NoForces Ml 5 - IR T =
. | | | WhoActive Dicbled | PSS
- | F Select Recent Path... |
Go Online
Upload...
| —— Download
SR i S ES B B ® e v| > -
Program Mode
Read Run Mod M; -
0 —F el Message HCENY—
Test Mode Message Control READ_C () H(DN>—
FCER—
Lock Controller
Reset Clear Faults M
1 3 E s Message HCEN>——
L Sajloitatit: Message Control Reset_C [..) H{DN>—
]

(End)
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Betriebs- und Wartungsanleitung
VR10 / VR15 mit EtherNet/IP Schnittstelle

7 LED STATUS BESCHREIBUNG

Symbol

@ @ s

00T X

W i i S e
() NORGREN

gm
x 553
5 EL0)
{"Ymn §
=
: o
2 >
o)
(o
3
=
a
inie b i o)

IMI

NS

MS

P1

P2

VA

(Ventil-
Spannungsversorgung)

VB

(Elektronik-
Spannungsversorgung)

aus

grin

grun blinkend

rot blinkend

aus

grin

rot blinkend

rot

aus

gelb/grin blinkend
gelb

aus

gelb/grin blinkend
gelb

grin

rot blinkend

rot

grin
rot blinkend

rot

Anderungen vorbehalten

56

2. NORGREN,

LED Status Beschreibung

Keine |P-Adresse oder keine
Spannungsversorgung
Verbindung hergestellt

Keine Verbindung

Timeout in der Verbindung

Keine Spannungsversorgung
Gerat betriebsbereit

Fehler (behebbar)

Fataler Fehler (nicht behebbar)
Link Verbindung nicht vorhanden
Link Kommunikation aktiv

Link Verbindung vorhanden

Link Verbindung nicht vorhanden
Link Kommunikation aktiv

Link Verbindung vorhanden
Spannung OK

Unterspannung

Uberspannung

Spannung OK
Unterspannung

Uberspannung

Breakthrough
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8 TECHNISCHE DATEN EtherNet/IP SCHNITTSTELLE

Anzahl der Ports 2 -

Ubertragungsgeschwindigkeit 100Mbit/s --

Duplex Mode Full Duplex --
DLR Mode unterstutzt Device Level Ring
EtherNet/IP (ODVA Entspricht IEC61158 -
Zertifiziert)
IP Adressenmodus Statisch, DHCP -
EDS Sprache EN -
Hinweis:

EtherNet/IP-Version:

Band 1 (Ausgabe 3.24) und Band 2 (Ausgabe 1.23).

Anderungen vorbehalten
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9 KUNDENSERVICE

Norgren verfugt Uber vier globale Technikzentren, Uber ein Vertriebs- und Servicenetzwerk in 50
Landern sowie Uber Produktionsstatten in den USA, Deutschland, China, GroRbritannien, der
Schweiz, der Tschechischen Republik, Mexiko und Brasilien.

Fir Informationen zu allen Norgren-Unternehmen besuchen Sie www.norgren.com
Unterstutzt durch ein weltweites Handlernetz.

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung.

Eine Aussage Uber eine bestimmte Beschaffenheit oder eine Eignung flir einen bestimmten
Einsatzzweck kann aus unseren Angaben nicht abgeleitet werden. Die Angaben entbinden den
Verwender nicht von eigenen Beurteilungen und Prifungen. Bitte beachten Sie, dass unsere
Produkte einem naturlichen Verschleif3- und Alterungsprozess unterliegen.

© Dieses Dokument sowie die Daten, Spezifikationen und andere Informationen sind
ausschlieB8lich Eigentum der Norgren GmbH. Ohne Genehmigung der Norgren GmbH darf es nicht
vervielfaltigt oder an Dritte weitergegeben werden.

Anderungen vorbehalten.
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Wir sind eine
Unternehmensgruppe

von Norgren und verfugen
Uber ein Vertriebs- und
Servicenetzwerk in 50 Landern
sowie Produktionsstatten in
Brasilien, China, Deutschland,
GrofB3britannien, Indien,

Mexiko, Schweiz, Tschechische
Republik und USA.

Weitere Norgren-Unternehmen
unter

www.horgren.com

Unterstitzung durch
Héandler weltweit

Y\
(63). NORGREN,

Norgren, Buschjost, FAS, Herion,
Kloehn, Maxseal und Thompson Valves
sind eingetragene Warenzeichen der
Norgren-Unternehmen.
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FUr weitere Informationen scannen Sie
bitte diesen QR-Code oder besuchen Sie
www.norgren.com
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